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Poster v TEXu
Luboš Prchal a Pavel Schlesinger

1. Úvod

V následujících odstavcích se s Vámi chceme podělit o naše zkušenosti, postřehy
a některé problémy, jimž jsme čelili při přípravě posterů v TEXu, konkrétně
s využitím třídy a0poster.

2. A0 poster

Následující odstavce jsou věnovány tvorbě (TEXování) posteru s využitím třídy
a0poster. Dovolte nám však, zmínit nejprve pár obecných zásad pro přípravu
přehledného posteru:
• Zvolte si jedno hlavní téma, jež chcete publiku sdělit.
• Vizuálně si poster rozvrhněte – místo pro záhlaví, obrázky, text – s využitím

vícesloupcové sazby (minimálně 2 sloupce při sazbě na výšku, 3 sloupce při
sazbě na šířku).

• Neobávejte se volného místa – 40 % obrázku, 30 % textu a 30 % volné
plochy bude vypadat lépe než poster obsahující „full-text“ článku.

• Barvy (barevný text) používejte s rozmyslem a konzistentně.
• Vkládané obrázky si připravte velké a ne příliš složité.
• Při prezentaci k posteru připněte k rozebrání jeho zmenšenou verzi (A3 nebo
A4) případně doplněnou o rozsáhlejší bibliografii nebo technické detaily
důkazů.

2.1. Základy
Třída a0poster je založena na třídě article a její hlavní přínos spočívá ve
správném nastavení tiskového zrcadla, okrajů, velikosti písem a matematických
symbolů pro přípravu posterů velikosti A3, A2, A1, A0 a „A0big“. Tato třída má
tři parametry:
• orientace posteru: landscape / portrait ;
• velikost posteru: a0b / a0 / a1 / a2 / a3 ;
• kvalita tisku: final / posterdraft.

Standardní nastavení je landscape, a0b, final, pro klasický A0 poster
orientovaný na výšku je tudíž nutné TEXovský soubor zahájit příkazem:
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\documentclass[portrait,a0,final]{a0poster}

Díky předefinovaným velikostem písma je možné normálně užívat standardní
příkazy počínaje tiny (12 pt) přes normalsize (24.88 pt) až po VERYHuge
(107 pt).

2.2. Sloupce, barvy, rámečky
Vícesloupcová sazba
Snadné sázení textu do více sloupců umožňuje multicols{počet sloupců} pro-
středí z balíčku multicol – balíček je nutné v preambuli načíst tímto příkazem
\usepackage{multicol}. Toto prostředí funguje i uvnitř parboxu a je možné je
používat opakovaně k sazbě vnořených vícesloupcových odstavců.

\parbox{11 cm}{
\begin{multicols}{2}

Ukázka sazby ...
\begin{multicols}{2}

Vnořený odstavec ...
\end{multicols}
Pokračování ...

\end{multicols}
}

Ukázka sazby do dvou sloupců po-
mocí prostředí multicol s vnořeným
odstavcem vysázeným rovněž do dvou
sloupců. Prostředí multicol funguje
i v rámci parboxu, čehož lze využít při
sazbě barevných rámečků.

Vnořený odsta-
vec vícesloupcové

sazby pomocí pro-
středí multicol.

Pokračování ukázkového textu více-
sloupcové sazby.

Barvy
K oživení posteru či zdůraznění podstatných částí textu dobře poslouží balíček
color. Barevný text lze vysázet užitím příkazu \textcolor{barva}, přičemž jako
barvu můžeme zadat buďto standardní red, blue, green, či uživatelsky „namí-
chaný“ odstín ve formátu RGB nebo CMYK \definecolor{ název barvy }{rgb /
cmyk }{složky}, kde složky udávají procentuální zastoupení jednotlivých složek
RGB, resp. CMYK.

Vlastní šedou lze získat jako \definecolor{mygrey}{rgb}{0.4,0.4,0.4}.
Obarvení celých prostředí (např. matematiky) pak lze dosáhnout užitím příkazu
\color{barva}, který „globálně“ mění barvu písma.
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{\color{blue}
\begin{equation}
\textcolor{red}{\bar{x}}=\frac{1}{n}\sum_{i=1}^nx_i

\end{equation}
}

x̄ = 1
n

n∑
i=1

xi (1)

Rámečky
Pokud se nám barevný text zdá nedostačující k upoutání pozornosti potenciálního
zájemce o náš poster, můžeme sáhnout po balíčku fancybox umožňujícím sazbu
textu do barevných rámečků. Barevný rámeček typu parboxu vytvoří příkaz
\fcolorbox{barva rámečku}{barva výplně}, přičemž jeho základní vlastnosti
(tloušťku čáry a vnitřní okraj) lze nastavit pomocí fboxrule a fboxsep, např.
\setlength{\fboxrule}{1 pt}, resp. \setlength{\fboxsep}{5 pt}.

Příkaz fcolorbox je primárně určen k orámování slov či krátkých mate-
matických výrazů, neboť nedokáže přizpůsobit svou velikost nastavení stránky
a patřičně zalamovat vložený text. Pro sazbu složitějších „objektů“ do rámečků
a „kontrolu“ jejich chování však lze s výhodou užít vnoření parboxu do příkazu
fcolorbox. Pár ukázek takovéto sazby kombinující rámečky s textem ve více
sloupcích je obsaženo v následujících odstavcích.

Matematika v rámečcích ve dvousloupcové sazbě
\begin{multicols}{2}
\begin{center}
\fcolorbox{dark}{light}{
\parbox{30 mm}{
\color{superdark}{
$$\bar{x}=\frac{1}{n}\sum_{i=1}^nx_i$$

}}}
\end{center}
Doprovodný text ...
\begin{center}
\fcolorbox{dark}{light}{
\parbox{45 mm}{
\color{superdark}{
$$s^2=\frac{1}{n-1}\sum_{i=1}^n(x_i-\bar{x})^2$$

}}}
\end{center}
\end{multicols}
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x̄ = 1
n

n∑
i=1

xi

Doprovodný text mezi dvěma rámečky
s důležitými statistickými vztahy slou-
žícími k určení základních výběrových

charakteristik, průměru a směrodatné
odchylky.

s2 = 1
n− 1

n∑
i=1

(xi − x̄)2

Orámovaná vícesloupcová sazba se stejně širokými sloupečky
\begin{center}
\fcolorbox{dark}{light}{
\parbox{11 cm}{
\begin{multicols}{3}
Pokusný text ...

\end{multicols}
}}
\end{center}

Pokusný text pro „au-
tomatickou“ třísloup-
covou sazbu. Text je
navíc umístěn v rá-
mečku fcolorbox

umožňujícím barevné
pozadí a orámování
všech tří sloupců uži-
vatelsky definovanými
barvami.

Je to však za cenu hor-
ších řádkových zlomů,
jak je to zde dobře vi-
dět.

Orámovaná vícesloupcová sazba s různě širokými sloupečky
\begin{center}
\fcolorbox{dark}{light}{
\parbox{11cm}{
\parbox[t]{75 mm}{
\textcolor{superdark}{Sloupec 1}
...

}
\hfill\parbox[t]{30 mm}{
\textcolor{superdark}{Sloupec 2}
...

}
}}
\end{center}
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Sloupec 1
Text v prvním širším sloupci včetně sazby matematiky

ls,t(σ2, δ2) =
n/2∏
j=1

fA(Wj)
fH(Wj)

.

Sloupec 2
Text ve druhém
užším sloupci,
tentokrát bez
matematiky, zato
o něco málo delší.

Hlavička posteru
\begin{center}
\parbox[c]{2cm}{

\includegraphics[width=2cm]{logouk.ps}
}

\hfill \parbox[c]{5cm}{
\begin{center}
\textbf{

\large \textcolor{superdark}{NADPIS POSTERU} \\
\smallskip \normalsize \textcolor{dark}{Jméno autora}

} \\
\smallskip \textcolor{dark}{email@univerzita.cz}
\end{center}

}

\hfill \parbox[c]{2cm}{
\includegraphics[width=2cm]{logomff.ps}

}
\end{center}

NADPIS POSTERU
Jméno autora

email@univerzita.cz

2.3. Obrázky
V následujících odstavcích si představíme dva užitečné balíčky pro vkládání
a práci s obrázky. Nejprve balíček picinpar umožňující obtékání textu okolo
obrázku, tabulky, apod., poté balíček psfrag, který nám pomůže při sázení
českých popisků, či matematiky do vkládaného postscriptového obrázku.
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Na okraj poznamenejme, že pro vkládání obrázků používáme víceméně ze
zvyku příkaz \includegraphics z balíčku graphicx, což v závislosti na vkusu
uživatele může být nahrazeno např. příkazem \epsfig z balíčku epsfig či
\epsfbox z balíčku epsf.

Obtékání obrázků
Balíček picinpar definuje prostředí window [nl, zarovnání, obsah, popisek],
a jeho dvě varianty figwindow, respective tabwindow, která lze následně umístit
do textu tak, že jsou textem obtékána. Čtyři parametry určují počet řádků nl
textu před začátkem vkládaného okénka, jeho zarovnání l,c,r (left, center, right)
vzhledem k okolnímu textu, samotný obsah vkládaného okénka – obrázek, tabulka,
text – a případně vysvětlující popisek, hodící se zejména při vkládání obrázků
a tabulek.
\begin{window}[2,l,\includegraphics[height=3cm]{img.eps},{}]
\noindent Text obtékající obrázek při užití balíčku
\texttt{picinpar} ...

\end{window}

Text obtékající obrázek při užití balíčku picinpar. Text může obsahovat ně-
kolik odstavců a může být libovolně formátován. Sazba jednoduché mate-
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matiky také nečiní žádné obtíže, např.
x̄ = 1

n

∑n
i=1 xi.

Dokonce je možné vložit fcolorbox
s vnořeným parboxem.
Pokračování jednoduchého textu obté-
kajícího obrázek, nyní pouze prostého
bez jakýchkoli efektů. A ještě jedna
věta, aby bylo pořádně vidět, že text

obrázek opravdu obtéká.

Dodejme, že podobných efektů lze dosáhnout i užitím balíčků wrapfigure,
resp. floatfigure.

Psfrag
Balíček psfrag je užitečný zejména tehdy, když potřebujeme obrázek doplnit
o pěkně vysázenou matematiku, české popisky či chceme sjednotit „vizáž“ vklá-
dané grafiky. Příkaz \psfrag{co}[posh][posv]{čím} dokáže nahradit libovolný
text co obsažený v postscriptovém obrázku téměř libovolným TEXovským vý-
razem čím, přičemž nahrazení se provede při přeložení .dvi do .ps. Nepovinné
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parametry posh a posv určují horizontální, resp. vertikální, umístění nahrazujícího
výrazu čím vzhledem k nahrazovanému co, přičemž přípustné hodnoty pro posh
jsou l,c,r (left, center, right), resp. b,B,c,t (bottom, baseline, center, top) pro
posv.

\includegraphics[width=5cm]{sincos.eps}
\psfrag{xlabel}[c][]{$t$}
\psfrag{ylabel}[c][]{$\sin(t)$ a~$\cos(t)$}
\psfrag{Obrazek}[c][c]{\textbf{Ukázka použití\texttt{PSfrag}u}}
\hfill\includegraphics[width=5cm]{sincos.eps}
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Psfrag

Balíček psfrag je užitečný zejména tehdy, když potřebujeme obrázek doplnit
o pěkně vysázenou matematiku, české popisky či chceme sjednotit „vizážÿ vklá-
dané grafiky. Příkaz \psfrag{co}[posh][posv]{čím} dokáže nahradit libovolný
text co obsažený v postscriptovém obrázku téměř libovolným TEXovským vý-
razem čím, přičemž nahrazení se provede při přeložení .dvi do .ps. Nepovinné
parametry posh a posv určují horizontální, resp. vertikální, umístění nahrazují-
cího výrazu čím vzhledem k nahrazovanému co, přičemž přípustné hodnoty pro
posh jsou l,c,r (left, center, right), resp. b,B,c,t (bottom, baseline, center,
top) pro posv.

\includegraphics[width=5cm]{sincos.eps}

\psfrag{xlabel}[c][]{$t$}

\psfrag{ylabel}[c][]{$\sin(t)$ a~$\cos(t)$}

\psfrag{Obrazek}[c][c]{\textbf{Ukázka použití\texttt{PSfrag}u}}

\hfill\includegraphics[width=5cm]{sincos.eps}
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Ukázka použití PSfragu

Kromě nahrazování textu PSfrag umožňuje nastavením příslušných para-
metrů text i otáčet, libovolně posunovat a škálovat. Podrobnosti lze nalézt
v krátké pěkně napsané uživatelské příručce, která je volně dostupná na strán-
kách CSTUGu.

2.4. Nastavení tiskového zrcadla

Každý poster-tvůrce dříve nebo později narazí na nastavování velikosti tiskového
zrcadla a tomu odpovídajícím okrajům. Následující příkazy nastaví, při zacho-
vání standardního nastavení třídy a0poster, pěti centimetrové vnější okraje
a mezeru mezi sloupci a odpovídající tiskové zrcadlo pro poster velikosti A0.
\setlength{\textheight}{108.82cm}

7

Kromě nahrazování textu PSfrag umožňuje nastavením příslušných parametrů
text i otáčet, libovolně posunovat a škálovat. Podrobnosti lze nalézt v krátké pěkně
napsané uživatelské příručce, která je volně dostupná na stránkách CSTUGu.

2.4. Nastavení tiskového zrcadla
Každý poster-tvůrce dříve nebo později narazí na nastavování velikosti tiskového
zrcadla a tomu odpovídajícím okrajům. Následující příkazy nastaví, při zachování
standardního nastavení třídy a0poster, pěti centimetrové vnější okraje a mezeru
mezi sloupci a odpovídající tiskové zrcadlo pro poster velikosti A0.

\setlength{\textheight}{108.82cm}
\setlength{\textwidth} { 73.96cm}
\setlength{\hoffset} { 2.46cm}
\setlength{\voffset} { 2.46cm}
\setlength{\columnsep} { 5.00cm}
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3. Závěr

Na stránkách CSTUGu a konference Robust (stránkách profesora Antocha) jsou
k dispozici „šablony“ posteru a prezentace čekající jen na Váš obsah.

Rádi uvítáme jakékoli Vaše postřehy a zkušenosti s prezentací Vaši práce ať
už na konferencích, seminářích či ve výuce. Doufáme, že předcházející řádky byly
pro Vás alespoň trochu inspirativní.

Šablona pro poster pro A0poster je uložen na serveru CSTUGu nebo je dostupná
na http://studium.uis.fame.utb.cz/zpravodaj/pp.rar.

Použité a doporučené zdroje

Stránky byly platné k 7. dubnu 2008.
• http://www.karlin.mff.cuni.cz/∼antoch/
Šablony na konferenci Robust 2006.
• http://www.ufal.mff.cuni.cz/∼antoch/robust06/postery.htm
Postery z proběhlé konference Robust 2006.
• http://www.cstug.cz/
• http://nxg.me.uk/docs/posters/
• http://www.ncsu.edu/project/posters/ Jak dělat vědecký poster.
• http://www.statspol.cz/ Stránky České statistické společnosti.

Summary: Posters in TEX

The creation of a poster in this article is done in the A0poster class. It includes
examples of packages such as multicol, color, fancybox, graphicx, epsf, picinpar
and psfrag. In the next section of the article the authors discuss the settings for
the layout of the poster. In the last section the authors present a template for
a poster to be created in A0poster class. Two real-world posters are inserted in
the conclusion.
Key words: Poster Creation, A0poster, Multicol, Color, Fancybox, Picinpar, PS-
Frag, Real-world Posters.

Luboš Prchal, KPMS MFF UK Praha
prchal@karlin.mff.cuni.cz

Pavel Schlesinger, ÚFAL MFF UK Praha
schlesinger@ufal.mff.cuni.cz
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