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{Pokradovdnf.)
Transformace souFadnic astronomickych.
9. Z pozorovaniho azimuthu o whlu vifsky wéiti sowradnice
rovnikové, whel hodinovy a deklinact..
Budi# JZSV rovina zdéalivého horizontu mista pozorovéni
O (viz obr. 8.), JS smér jihoseverni, a ZV smér zdpadovy-

chodnf. J8 jest tudif pritfez roviny polednikové a ZV prittez
roviny aequaforialni se zddnlivym horizontem.
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Budiz dale 37 JOM = A dan¥ azimuth a JTMOH=#%
vyika hvézdy, pfi tom si myslime rovinu vysky hvézdy ptelo-
18
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zenu kolem OM do zd4nlivého horizontu. Polomér kruhu JZSV
ve vykresu poloZime rovny jednotce,

Sestrojime-li od bodu H na OM kolmici HE’, obdriime
v bodu H’ horizontdlni projekei bodu H na zdémlivém hori-
zontt. PoloZfme-li ddle bodem H rovinu kolmon na horizomt
zdanlivy a rovnobéZnou s rovinou polednika JS, tu v této ro-
viné bude také lefeti bod H', a rovina jmenovand protne pfimku
ZV v pravém thln v bodu B. Budi I'K kolmo na J8, tu
jest K projekce bodn H' na roving polednfku. P¥eloZime-li ted
rovinu polednfku okolo SJ do zd4nlivého horizontu, tu ndm
znaéf T'T preloZenoun osu zemskou, a na T'T kolmd primka QQ*
prifez roviny aequatorialni s rovinou polednikovou. BudiZ ko-
neéné KL kolme naSJ a KL = HI, tu bude L projekce v ro-
ving videk OM 2 v roving vertikdlni BN se nalesajfel hvézdy
(H) na roviné polednfkové, v preloZené poloze. Dale budou
thly 3C80T =9 & 37 JOQ =90 — ¢ poldrni vysky a vyska
aequatorialni mista pozoroviani O. Sestrojime-li z hodu L kolmici
LD na QQ/, zraél ndm tato vyiku hvézdy H nad rovinou aequa-
toridlnf, a sice v roviné rovnohéiné s fovinou polednikovou,
nebo také v roviné vytek -OM.

Budiz LU rovnob&#né s OQ, pak obdrifme v bodu U
bhvézdu H, otoéencu do roviny polednikové, & bude pak
¥ QOU = ¢ hledani deklinace pozorované hvézdy.

Abychom obdrZeli 1ihel hodinovy ¢, otoéfme rovinu aequa-
torialnf okole ZV tak, aby splyvala s rovinou vykresu (dtive
zd4nlivého horizontn). K tomu ulelu hledsme bod, kde bude
leZeti bod P, aZ zvedneme znovu rovinu polednikovon do po-
lohy vertikilni, a sloifme otofenim okelo ZV rovinu aequato-
rialni do roviny vykresu. V roviné polednikové lefcl bod P
po zveduut{ roviny bude v bodu P, je-li totiZ PP’ kolmo na
8J, a je-li OP" = OP, tu obdrzime v bodu P” omen bod P .
v sloZené roving aequatorialni. Budiz P"N kolmo ra SJ, tu ob-
driime v priitezu N této kolmice s pFimkou H'B projekei po-
zorované hvézdy na roviné aequatorialnf po slofeni jejim do ro-
viny vykresu. Za kontrolu mime jedté ON =0T, jeli TU
kolmo na O, jelikoz jest pak OU’ polomdr onoho kruhu (kruhe
hodiénového), ve kterém se hvézda pohybuje rovnobézné k aequatoru.
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Spojime-li bod N s bodem O, tu bude 9\ JON =+ hledany whel
hodinovy.

Ackoliv spravnost celé konstrukce dokdzdna jest postupem
jejim, uréfme pfedee jeSté souvislost obou soustav soufadnic
poctem, pro piipadné pouZitf.

Z konstrukce vysvitd, Ze jest:

HE :EI: = sinh,
~ OH = cosh,
BH' = OK = cos k cos 4,
BO = H'K = ¢os A sin A.
Vedeme-li bodem K pifmku rovnobénou s O, pkfmku

KR; dile pifmku KK’ kolmo na OQ’ a takté? PR kolmo na OQ,
bude

KK’ — PR = OX cos ¢ = cos h cos A cos ¢,

0K’ = O—K.‘rmt;o_ cos b cos A sin @,
RL = KL sin ¢ = sin h sin ¢,
KR = KL ¢os ¢ — sin h cos ¢,

jest tedy
LP=0U" =sind = LR — PR, .
neho
sin & = sin h sin @ — cos h cos @ cos A, 1)
Dile bude:
@:0_”: ON cos £ == OU” cos t = cos 0 cos ¢,
P = 0K’ -}- KR

a tedy

cos 6 ¢os ¢ = sin h cos @ -} cos h stn p cos A, @
Koneéné jest:

NP” = NO sin t == BO
nebo : .
cos O sin ¢ — cos h sin A. 8)

10. Také ndsledujfcim zpiisobem moZno zmindnou trans-

formaci provésti. P tom pouZijeme pravidel v odstaveich 6.,
16*
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7. & 8. uvedenych. BudiZ (viz obr. 9.) zase rovina vykresu
zddnlivy horizont mista pozorovini O. JS smér jiho-severni,
a ZV zipado-v¥chodnl. V bodu O myslime si vertikdlnou primku,
jejiz vrchol povaZujeme za stfed plochy kuelové. KaZdd hvézda
otolenim zemé kolem své osy opisuje na obloze neheské kruh,
jehoZ rovina jest rovhobéZnd s rovinou rovniku. Pro grafickou
konstrukei mfiZeme malon zménn deklinace a rektascense slunce
za jeden den vynechati.

Tute zddnlivé Lkruhovou drihu téles nebeskych, vzniklou
otofenim zemd okolo své osy, moZno povaiovati za kfivky ve-
douci plochy kuZelové, jejiz stfed jest vrchol P pHmky v O
kolmo vytyéens,

Naznaime jednu polohu télesa nebeského B, a spojme
tento bod se stfedem P, budiZ ddle B priifez toho paprsku
8 rovinou vykresu (rovina zAkladni, zddnlivy horizont); body
B, P a B jsou v téZe vzjemné. souvislosti, kterd byla pfed-
métem v odstavelch 1.—8. uvedenych theoretickfch vvah. Po-
loZfme-li ted bodem P piimku rovmob&inou s osou svétovou,
a v P rovinu kolmou na tuto pifmku, obdriime rovinu rovmo-
béZnou 8 rovinou aequatoru a tato bude odpovidati smérné ro-
viné nasich tvah. ' : '

Zde se obmezime pouze na jednu polohu télesa nebeského,
a sestrojiti celou jeho drdhu ponechime si v pozdéjiich od-
staveich. BudiZ nynf dany dhel 37 JOH —= A azimuth hvézdy.
PoloZfme-li hvézdou a vrcholem P paprsek, protne ndm tento
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zddnlivy horizont (rovina vykresu) v bodu B, kiery bod bude
lezeti v prodlouZeném sméru HO, nebot jest 37 JOB = 180° - A.

Abychom bod B obdrzeli, prelozime rovinu vySek pozo-
rované hvézdy okolo HO do roviny zdkladnf. K tomu tdelu se-
strojfme v O na HO kolmici OQ, délky OQ, jak vysoko si
myslfme bod P nad horizontem, coZ bude zdviglé na tom, v ja-
kfeh rozmérech konstrukei provésti chceme.

Vedeme-li ted bodem Q pfmku QB tak, aby svirala s OB
dhel 37 OBQ = &, pozorovanou vydku, obdrime bod B, jenz
leif v roviné zdkladni; jemu odpovidajici bod v roving seéné B,
obdrzime pak, ptelozime-li pfedné rovinu polednikovou okelo JS
do roviny zdkladni (zd4uliv§ herizont) a k tomu udeln sestro-
jime v O na JS kolmiei OP délky OP = 0Q, t. j. jak vysoko
si myslime bod P nad horizontem.

Dile vedeme bodem P pifmku MN tak, aby s pFimkou
JS svirala vhel 32 SM'N = ¢, t. j. polirni vyskn mista pozo-
rovanl. V bodu P sestrojme na pimku MN kolmici FI", kierd
protind piimku SJ v bodu F. FF jest pFeloZeny priitez roviny
aequatorialnf (pro konstrukeci roviny smérné) g rovinen poledanf-
kovou. V libovolném bodu C pimky MN (kters zde zastupuje
osu svétovon), sestrojfme kolmo na MN, & tedy rovnohding
s FF, jinou kolmici EE’, kterd protind ptmku §J v bodu E.
Tato pHmka jest pteloZeny pritez zvolené roviny sefné s ro-
vinou polednika. Vzddlenost PG bodu C mhZe byti libovolns,
jelikoZ jest R — I polomdr pravého horizontu (oblohy nebeské)
libovolny, a ¥df se pouze rozmérem, ktery cheeme vykresu dati,
Vzdélenost PC jest nezdvisla na zvolens libovolné vsce OP = OQ.
Vedeme-li v bodech E a F dvé rovnobéiné pfimky kolmo na
§7, obdriime pro konstrukei pftmku smérnou §8” a trat TT'
roviny secné. :

Budiz FP"' =FP a EC' = EC, i obdriime stfed (pol) pre-
lofeny okolo ptimky smérné §'S”, a stied C kruhu EE’ v ro-
viné sefné, prelofeny okolo traté TT’ do roviny zékladni. Bodu
B. odpovidajict bod B v prelofené rovind seéné obdriime dle
odstavee 6., vedeme-li bodem B libovolnou pktmkn BK, kterd
onu traf v bodu K a pfimku smérnou v bodu L protne. Bod L
spojime .8 bodem P’, a bodem K vedeme k LP’ piimku rovno-
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b&#nou KB'. Spojime P’ s bodem B paprskem P'B, pak protind
tento pFimku KB’ v bodu B’, a'obdriime timto zplisobem bodn B
v roviné zdkladnl odpovidajici bod B’ v roviné seéné, pfeloZeny
okolo traté TT’ do roviny zdkladni. Spojime-li B’ s ’, obdrime
v dhlu 37 JO'B’ =¢ ithel hodinovy pozorovdné hvézdy. B¢’
jest totiz polomér a C’ stfed krubm (kruhu hodinového), ve
kterém se hvézda otiCenfm zemé& okolo své osy zdanlivé pohy-
buje, pFeloZemy okolo trati TT” do roviny zdkladni. Budiz fed
v preloZené roviné poledntkové CE’ == U'B’; tu obdrifme

¥ FPE =4
hledanou -deklinaci, a tato bude v uvedeném piipadé positivai.

Obr. 10.

V obrazu 10. setkivdme se s touZ dlohou jako v obrazei 9.
V roviné zékladnt (zddnlivém horizontu) mime naznaleny sméry
JS jiho-severnf a ZV smér zdpado-vfchodni, ddle jest dén el
¥ JOH == A aeimuth hvézdy pozoroviné; vhodu A jest na HO.
sestrojena kolmice OQ = OP, a dany thel vydky 370BQ = 4,
¢im% jsme obdrieli v rovind zdkladni hod B.
__ V pleloZené roviné polednikové mdme MN osu svétovou,
FF¥~ pritezy roviny rovnfkové s rovinou polednfkovou, a BG
pritfezy zvolend roviny sefné (rovina krubm rovnob&iného, ho-
dinového), taktéZ s rovinou polednfkovou. Timto zplsobem jsme
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obdrieli pfimku smérnou §'S’ a traf roviny seéné TT". Otode-
nfm roviny smérné kolem p¥fmky smérné a roviny seéné kolem
trati do roviny zakladn{ obdriime v této jeSi& body P’ a C.
Vedeme-li bodem B libovolnou p¥{mkun BK’, tato protind trat
v bodé K a pFlmku smérnou v bodé L; spojfme-li ted L s P’
a vedeme-li bodem K k LF' pfmku rovnobé#nou KB’, obdrifme
v priiseku této s paprskem BP” bod B’. Co se tkne polohy bodu
B’ v nafem pFipadu, o tom nds poufnje tato tvaha: Bod B
lezi severné od bodu C', a musfme tedy polomér C'B’ pFislug-
ného kruhu hodinového v pieloZenéd roviné polednikové v témi
sméru prenésti, t. j. poloziti CU = C'B". Prodlouzimeli pak
C'B’ nazpét, obdrifme, jelikoZ azimuth a tthel hodinovy musi
lezeti soucasnd v prvnim a druhém nebo v thefim a &tvrtém
kvadrantu, jakoito hledany thel hodinovy J7 JO'H' =4, Spoji-
me-li v rovingé polednfkové bod U s P a prodlouZime-li podobné
papreek PU nazpét, obdrifme hledanou deklinaci 37 U’PF = 4.
Deklinace jest tedy v ptedlozeném pfipadé unegativni.

Kdybychom si byli zvelili libovolnou rovinu sefnou na
stran® negativnich deklinacl, na pifklad kdyby byl pFeloZeny
jeji prittez s rovinou polednikovou E U’, obdrZeli bychom pi-
slufnou trat T,T,. Bod C, bude sttedem kruhu hodinového,
v ptelozené rovind polednikové, a je-li E,C, = E,C,, bude C,
stfed pifstusného kruhu hodinového pfeloZen do roviny zdkladni,
Ptimka BL protind traf T,T, vbodu K’ a vedeme-li bodem K’
pfimkn K'B, rovnobéiné s pimkou P'L, obdrifme v prisekn
této s paprskem PB bod B;. Spojime-li B, s C;, obdri{me hle-
dany 1ihel hodinovf 37 MO H” = 3x MC'H' = ¢ Vneseme-li
polomér 7, B, v prelozené roving polednikovd tak, aby
C,U0" = C',B,, obdriime jako difve hledanou deklinaci v thlu:
¢ =37 FPU. Bod U prvan{ konstrukce musl s bodem U" g P
lefeti v jedné pilmee.

11. Ackoliv se p¥i opatné tloze, uréiti tibel vysky a azi-
muth, je-li dina deklinace & uhel hodinovy, zfetelnd poznd
zména polohy bodun B’ (v roviné seéné) ku poloze bodu B (v ro-
viné zdkladni), je-li deklinace pi{sluSné hvézdy positivnl nebo
negativnl: prece nebude nemfstné, zminime-li se také zde
0 tom ponékud podrobnéji.
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Predeviim konstatujeme, Ze dhel hodinovy leZi s azimuthem
vidy na jedné strand merididnu (tedy v kvadrantu prvém a dru-
hém, nebo v tfetim a étvrtém), proto, Ze rovina vydek s ro-
vinou deklinace v roviné polednfkové v jednu spadaji. Vychaz{-li
ted od ndjaké hvézdy H (viz obraz 9.) paprsek HO pod azi-
muthem 37 JOH, tu se bude nalézati, je-li vySka A positivnl
vroviné zékladnf{ pozorované hvézdé H odpovidajic{ bod B, vidy
prodloueni sméru azimuthiintho. Prések EE’ roviny kruhu
rovnob#Zného (roviny secné) 8 rovinou polednfka, jest libovolny,
i miZe se stiti, Ze bude leZeti od prifezu FF’ roviny aequa-
toridlnt s rovinou polednfka na sever, tedy na strané positivaich
deklinac, nebo na jih, tedy na strané deklinac negativaich.
V piipadu v obrazci 9. uvedeném jsme zvolili rovinu seénou na
strané positivnich deklinac a obdrZeli jsme bed B odpovidajiel
této poloze roviny seéné. V konstrukei do roviny zékladni pte-
loZené, paprsek hodu B® pfechdzi pfes bod P a protind rovinu
zdkladni v bodé B. Jelikoz bod B lei v roviné sefné EE/, jest
smér peprskn od hvézdy ku P v roviné polednikové oznafen
pimkon EP a jest tudfZ deklinace positivnf. Kdybychom byli
zvolili rovinu seénou jiZné. od roviny aequatorilnf, na strané
negativnich deklinac, tak fe jeji pritez C, s osou svétovou by
leZel ndkde mezi P.a M, coi nékdy pro komstrukei své vihody
mé (za piéinou disposice s plochou k rysovini): obdrZeli by-
chom piisludny bod B nékde od P’ k severu ve sméru I'B.
Musili bychom pak polemér kruhu hodinevého C/,B” vnésti na
pislusnou priiseénici E E‘ od osy MN na sever. Smér paprsku
byl by pak PE’, ; prodlousfme-li tento paprsek nazpét, obdrifme
tutéZ positivnl deklinaei.

Je-li tedy A positivnf a 0 positivnd, pak lef bod B’ s bo-
dert B na opaénjch stranich od bodu P’ paprsim PB, kdyZ vy-
pomocnd rovina seénd zvolena byla na strané positivnich deklinac. .
Nalézd-li se ale v¥pomoend rovina seénd na strané negativnich
deklinae, p¥islusny bod B~ bude lefeti s bodem B od bodu P’
na téZe strand paprsku P‘B.

Obraz 10. ndm pYedvddl p¥{kled s negativni deklinaci,
a vidime zde: '

Je-li & positivo! a deklinace & negativni, bude leZeti pii-
sludnf bod B, s bodem B na riznych strandch od bodu P’
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paprsku P'B, je-li zvolend rovina sefni na strané negativn{ch
dekiinac. Zvolfme-li véak v¥pomocnou rovinu seénou na stranéd
positivafch deklinac, bude leZeti pifsluény hod B’ s bodem B
od bodu P“ na téfe strané paprsku P/B.

Pozdmka, Kdybychom ale zvolili pol P (Q,) pod rovinou
zékladn{, platila by pro positivn{ vyiku A tato pravidla:

Lei-li bod B s ptisluénym bodem B‘ od bodu P paprsku
PB na tée sirané, pak souhlas{ poloha v¥pomocné sedné s pred-
znamenim deklinace. Lez{-li vRak oba body na strandch riznych
od bodu P4 pak odpovidd poloze zvolené roviny seéné opacéné
znamen{ pro deklinaci.

12. Piipad, Ze by byla vyika negativni, mé sice pouze theo-
reticky zdjem, nebo takova vySka uemiiZe byti pfedmétem bez-
prostiedntho pozorovin{, nicméné chceme také tomuto ptipadu
vénovati nékolik slov. BudiZ zase A misto pozorovdnf, SJ smér
polednika, ZV smér zapado-vychodn!{ (viz obraz 11.) a dhel
3 JOH =— A dany azimuth.

Obr. 11.

Pfelozme nyn, okolo ptfmky OH pkisluénou rovinu vydek do
roviny horizontdlnt a sestrojfme na OH kolmici 0Q, vedeme
QQ’ rovnobéiné ku OH a sestrojme pod negatfvnj vyikon



250

¥ HQQY = 0BQ =4 Tlmto zplisobem obdriime v roviné zi-
kladni leZicf bod B, t. j. prisek paprsku, ktery spojuje dotyénou
hvdzdu s polem P, o OQ nad rovinou zdkladnf leZlcfm, s rovinou
zékladnf, Pokud byla v{&ka A& positival, dotud pifsinfny bod B
lezel vidy, v prodloufeném sméru azimutilntm HO ted viak leX
ve sméru ssmém. Kdybychom byli zvolili bod P ped rovinou
zékladni (horizontdlni), byl by opak toho. PkeloZime-li nyni okolo
ST rovinu polednfkovou do roviny vykresu, obdrifme ptelozeny
bod P, je-li OP = OQ, a prelozenou osu svétovou, je-li_
¥ SMN =g

poldrni vySka mista pozorovini, a FF’ pfeloZeny pritez roviny
rovafkové s rovinou polednikovon, je-li FF kolmo ku MN. Ve-
deme-li libovolnym bodem C osy MN pifmku EG rovnobéznou
s FI’, povazujeme tuto co prifez roviny seéné s rovinon poledni-
kovou. FI" a EG protinajl SJ v bodech E a F. Vedeme-li pak
E a F piimky rovnobéiné s VZ obdriime piimku smérnon §'8”,
a traf TT". Vedeme-li pak bodem B lihovolnou pifmkn BE, tato
protind piimku smémou v L a traf v bodé K. BudiZ konecné
FP' = FP, EC’ == EC, tu obdritme P, okolo p¥imky smérné do
roviny zdkladni pfeloZeny pol P, a € okolo traté preloZeny
stted C kruhu vfpomocného (hodinového). Spojime-li ted L s P
a vedeme-li bodem K piimku ku LI’ rovnobéZnou, obdrifme
v priseku s paprskem P'B, v rovind seéné bodu B odpovidajief
bod B’. Bod B’ leif od bodu P’ severné; tu poloifme také pii-
méfené k severu CU == P'B’. Avdak ponévadZ paprsky vychd-
zeji od hvézdy, jest nutno PU nazpét prodlouZiti; takto O_hi‘_iﬁ'
Zime negativni deklinaci 37 F'PU". Prodlouzime-li pfimku (B’
nazpdt, obdriime thel hodinovy 97 JC'H'. Zvolime-li viak za
rovinu sefnou rovinu rovanobéinou jiZné od roviny rovnikové le-
Zfef, odpovidajici tedy deklinacim negativnfm, na p¥. bodem M
rovnobéZnd k rovind rovolkové poloZenou rovinou, coZ pro jedno-
duchost konstrukce takeé v jinych pripadech se dopornéuje, vedeme
T, T, a obdriime timto zplisohem pkislusnon trat této roviny
seéné. Bod M leff jiz v rovind horizontdlni a nenf nutno tedy
jej preklédati. Libovolnd p¥{wmka ﬁfi protind trat T'T, v bodd
K’; vedeme-li K'B’, rownobéiné ku LI, obdrZime v priseku
8 paprskem BP’ nové zvolené roviny seéné odpovidajief bed
B',; B, 8 M spojen d4 ndm hledany thel hodinovy 37 JMB’,. BudiZ
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MU’ kolmo ku ose MN a MU' == MB’,, tu obdriime negativni
deklinaci 3= FPU". Co se tkne vzajemné polohy bodd B, B’
a P(P), tu plati tedy obecné pravidla:

Je-li A positivnf, pak body B a B’ lezf od bodu P Ba
riiznych stranéch pristusného paprsku BP’ lezfi zvolend rovina
seénd na téZe strané od roviny rovnikové, na kterou se vzishuje
deklirace pozovované hvézdy; ale je-li deklinace pozorované
hvézdy na druhé strané od polehy vypomocné roviny seéné, tu
body B a B’ leZl na tée strané od P’. Avdakje-li A negativni,
tu body B a B‘ leXi na téfe strang od bodu PY, odpovidi-li
poloha roviny seéné deklinaci hvézdy pozorovand; needpovida-li,
tu body' B a B’ leZi na riiznych stranich od bedu P';

Pozncmka. Mohli bychom také stfedni bod paprsku P po-
loziti pod rovinu horizentdlnl. V tomto p¥ipadé pak bod B pro
positivnl vyiky leZel by ve sméru azimutu, pro negativnf vysky
ve sméru prodlouZen{ azimutu p¥es bod O. Dle toho by se pak
také pravidla pro polohu hodu P/, B a B’ priméfené zménila.
Tato poloha byla by sice pro theoretické posuzovini azimuthu
a vysky, ihlu hodinového a deklinace priméfendjdf, Avi3ak dali
jsme piednost poloze bodu P nad rovinon zdkladni (horizon-
talnf) & to z piféiny, Ze pro praktické pojmut{ kfivek sti-
novych, které pro konstrukei hodin stuneénfch jsou dileZity,
fato poloha se skuteénosti souhlasl a tedy jest priméfenéjs(.

13. Je-li ddna deklinace o tihel hodinovy, md se urdits azémuth
a viska,

Tuto tlohu moZno FeSiti cestou opaénou, jak v odstavei
9. (obraz 8) bylo uvedeno. Budiz zase JZ8V zdénlivy horizont
mista pozoroviani; tu pteloZime rovinu polednikovou Lkolem
pimky severo-jizn{ JS do roviny horizontdlni a obdriime QQ
pieloZeny prifez roviny rovnthové g rovinou poledntkovon,
a TT prelofenou osu svétovou. 37 SOT == ¢ jest poldrnf vyska
mista pozorovanf. BudiZ ted thel 37 JON = ¢, a 3T QOU =4,
dany thel hodinovy & dang deklinace.

Budiz UU‘ kolmo na OQ to jest OU‘ polomér onohe
rovnobésného kruhu, v kierém ge pozorovand hvézda otééenim
zemé okolo své osy zd4nlivé pohybuje. Budiz ON = OU' tu
obdrifme N projekei pozorované hvézdy na roviné aequatorn,
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myslime-li si tuto okolo ZV prelozenou do roviny horizontlni.
Je-li NP“ kolmo na C_ij,_obdriime P projeket hodu N na roviné
polednikové a je-li OP = OP, tu bod P odpovida této projekei
P, ptivedeme-li zvednutim rovinu rovnika do piivodni polohy.
UU’ ndm zna&l vysku pozorované hvézdy nad rovinou rovafkevou.
Je-li dsle PL kolmo na OQ/a PL = U'U, tu obdrifme L pro-
jekei pozorované hvézdy na roviné poledn{kové v preloZené poloze.
Budiz pak LK kolmo na OJ tu obdrzime KL vySku po-
zorované hvézdy nad rovinou horizontdlnf. Pfi zveddni roviny
rovoikové 8 roviny horizontdlni, okolo. ZV, a% do pihvodni
polohy, pohybuje se bod N v rovind na ZV kolmé. Na ZV
sestrojens. kolmice NB znaéf ndm pritfez této roviny s rovinou
horizontdlni. Sestrojfme-li v K kolmici na OJ, tu obdrZime v prit-
Yezn této s p¥imkou NB bod HY t. j. projekcl pozorované hvézdy
na roviné horizontdlni. Bod H’ s O spojeny uréuje ndm
37 JOM = A, t. j. bledany azimuth pozorované hvézdy. Sestro-
jime-li v bodu H* pa kolmici HH’ = KL, tu obdriime

¥ HOH=»

hledanou vydku k. Bod musf lefeti v kruhu opsaném se zvo-
lenym polomérem

O0J=0H=R=1. \

Pro odvozeni éiselné relace mezi ¢ a £ na jednd a A a h
na drulié strané spustime od bodu P kolmici PP na OF a kol-
mici PR’ na KL.

Bude pak:

B = XL —=sin h,
sink= KR’ +RL= PP+ R,
gink = OP cos ¢ - PL sin ¢;

s h = sin & sin @ | cos 0 ces @ cos &, '(4)
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Ddle jest:

0K = 0P — KP" = OP' — RP,
coshcos A—OPsineg — LPcos ¢
a tedy:
cos h cos A — — sin 0 cos @ -} 003 & sin @ cost. ()

Koneéné jest:

%:Eﬁi:fﬁ“‘,
cos h sin A — cos & sin L. ()

14, Podobné jako v odataveich pfededlych moZno tuto tilohu
také Fediti takto: Budte? zase (viz obrsz: 12) JS smér jiho-
severn, ZV smér zépado-vichodn{ a O bod pozorovénf. V O ve
vyice OP nad horizontem leX bod, ktery povaiujeme za stfed
paprsku,

Obr, 12,

Pielozfme-li ted okolo JS roviou polednikovou do roviny
zékladnf, tu obdriime MN preloenou osu svétovou, a FE' pre-
loZeny priitez roviny rovnflevé s rovinou polednfkovou. BudiZ
ted 37 F'PU == ¢ dand deklinace, a sice positivnl. Libovolnym
bodem C ogy svétové poloilme vypomocnou rovinn seénou kolmo
na osu svétovou; tu protme tato paprsek PU v bodé U, a 8J
v hodé E, podobné prottnd FI’ &ru polednika SJ v hodd F.,
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Vedeme-li bodem E a F ptimky rovnobéiné k Z—V,_tu ohdriime
trat roviny seéné TT' a pifmku smérnou S§“ EU jest prelo-
Zeny priifez roviny seéné s rovinou polednfka. Okolo pifmky
smérné pilozeny hod P obdrifme v P/, je-li FP' = FP, a po-
dobné obdrifme okolo trati TT” ptelozeny bod G, je-li EC’ = EC.

Budiz ted 37 JO'H — ¢ dany dhel hodinovy, a budiz
OB’ = CU: tu obdriime v bodd B’ polohu pozorované hvézdy,
odpovidajici zvolené roviné seéné. Bodem B‘ vedeme libovolnou
pimku BK, kterd protfni trat v bod® K. Bodem P* ku B'K
rovnobéiné vedend primka protind pifmlku smérmou v bodé L.
Spojime-li K 8 L, tu protne tato pfimka paprsek, jenZ spojuje
bod P 8 bodem B‘, v hodé B. B jest pak bod v horizontu, po-
zorované hvézdd odpovidajici. Bod B spojen 8 bodem O d4
nim thel 37 JOH', hledany azimuth,

Sestrojime-li v O na HB kolmici OQ = OP a spojime-li
Q s B, obdriime 47 OBQ), hledancu vyiku. Ale poloZime-li vy-
pomocnou rovinu geénon hodem M, tu protind paprsek deklinaci
uddvajic! rovinu seénou v bodu U*. Bodem M k ZV rovnobéZné
vedend pfimka d4 ndm phstudnou trat, a je-li 37 JMH" dany
tihel hodinovy, MB, == MU, obdrifme pifsluiny bod B‘, vata-
bujfef se na novou rovinu sefnou. Vedeme-li bodem D', p¥imkn
libovolnon B, K, protind tato traf T,T4 v bodé K'; vedeme-li
dile bodem P’ ku D', K’ pHmku rovnobéfnou P'L, a proting-li
tato pHmku smérnou v bodé L, obdrifme, spojimeli L s K,

v pritfezn 5 paprskem P'B’, jako d¥ive v horizontu leZIci bod B.
_ {Pakrafovini.)

Y

0 prumérové rovnici ellipsy.
Pro ¥iky ikol stfednich napsal
Augustin’ Pének.
Pokliddme-li sdruZend priméry ellipsy za osy soustavy

kosoihlé a oznadime-li délky sdrufenych polomérd OA =g,
OB — b, bude prisednik spojnic LB & HA bodem M ellipsy pti
podmince vyjadiené relact

AL.BH = 2ab,



		webmaster@dml.cz
	2012-05-15T00:32:58+0200
	CZ
	DML-CZ attests to the accuracy and integrity of this document




