Casopis pro péstovani mathematiky a fysiky

Cornelius Plch
Nastin Skolniho vykladu Foucaultovy odchylky

Casopis pro péstovdni mathematiky a fysiky, Vol. 17 (1888), No. 6, 274--277

Persistent URL: http://dml.cz/dmlcz/122358

Terms of use:

© Union of Czech Mathematicians and Physicists, 1888

Institute of Mathematics of the Academy of Sciences of the Czech Republic provides
access to digitized documents strictly for personal use. Each copy of any part of this
document must contain these Terms of use.

This paper has been digitized, optimized for electronic delivery and
O stamped with digital signature within the project DML-CZ: The Czech
Digital Mathematics Library http://project.dml.cz


http://dml.cz/dmlcz/122358
http://project.dml.cz

274

vrchnfho obzorku pHoH,H, ... H, bezprosttedné stejné dhly
Py = ysing,
pmyn, = 2psing,
Pmyn; = 3ysingp,

na spodnfm obzorku pmgmym, .. . m ,p a prosttedeéns stejné thly
pmv, =ysing,
P¥,v, =2ysin g,
PUav; =3y sing,

na pevnych obzorcich o,, o,, 05, ...
May oo

nehybnych mist w,, u,,

Néstin 8kolniho vykladu Foucaultovy. odchylky.

Poddvd
P. Cornelius Pich, T. J. v Travnfku (Bosna).

I. Znalf-li o =33 RSM = 3 SpM (viz obr. pag. 1.) zemé-
pisnou &ffku libovolného mista M, a tocf-li se zemé kolem
o8y Sp od zdpadu k vychodu rychlostf thlovou

360°
¥ =3l = o7 pogm?
toz ot4df se polednik MN,p zemského mista M nejenom kolem
osy Sp od zdpadu k vychodu rychlostf dhlovou p, jak samo
sebou se rozumf, nybri i kolem nehybného bodu p rychlosti

uhlovou u, =y sing.
Dikaz. Opfie-li zemské misto M za libovolnou dobu
d = 24 hodin
- n

rovnobéznikovy obloudek w,u, stfedového dhlu g,Cy, =y, opile
i kaZdy jiny bod N, (vyjma nehybny bod p) polednika MN p
za touZ dobu d stejnolehly rovnobéZnfkovy obloucek, a vytvoif
~ tudfZ polednik MNp za dobu & kuZelovou oblinku g,pu,, kterdz
odvinuta i na roviné obzorové mista g, nélezité prostfena zo-
brazuje kruhovou vyset po,pg, *) 0 poloméru gy,p = #ep a ob-

*) PHimku p,,p rovnobdinou s pifmkou p,», sestroji aneb aspoir pfi-
mysli si laskavi étendfové sami.
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loudku o1ty = Moty. Oznaluje-li w, pifsluSny thel stfedovy,
toz bude

u, .
arc o iy =27 . o, p . 3600 °

arc wotty = 2m ., u,C . ———3&)0 ,
z GehoZ plyne
—.,, 8C _ #C __ . —
=y, 22— =yp. 2 =ysing =
e ik 7 sin @ = 3T pgy pty

jakoZ bylo dokizati.

II. Nésledkem rotace kolem nehybného bodu p osy Sp
smérem @ @y fto . - - Mn—1M, & rychlosti dhlovou #, =y sing
vyjde polednik MNyp z plvodni své polohy w,p a dojde pak
znenéhla do poloh @, p, WP, +..y n—1p, Uap = op. Ponévadz
ale bod N, polednikovy tsecky N M pii kazdé jiné poloze po-
lednika pN M jinou polohu k bodu M zaujim4, patrno, Ze po-
lednfkové tsetka NoM okolo hybného bodu M se otdéf. Znali-li
uy, Uhlovou rychlost rotace této, pak jest

Uy =y Sing =u,.

Dikaz. :

1. Kdyby polednfkovd tsetka MN, s polednfkem MN,p
po jehlancové roviné w,py, z polohy wep do polohy g,p za dobu
d dospéla, mohl by se tolivy pohyb tseCky MN, kolem nehyb-
ného bodu p rychlosti tihlovou

u= 3 Hopty, <7sing
zajisté rozloZiti ve dva sukcessivné pohyby, totiZ: v postupny
pohyb z polohy wp do rovnobéné polohy w,m, || wep a v tolivy

pohyb okolo bodu M=y, 2z polohy w7, do polohy w,p smérem
od vychodu severem k zdpadu a rychlosti whlovou

K mypp = K poppy =z << psing.
2. Kdyby vSak polednikovd dsecka MN, s polednikem MNgp
po roviné obzorové w,py, mista M=u, z polohy gg,p do po-

lohy #,p za dobu d dospéla, mohl by se todivy pohyb usetky
MN, kolem nehybného bodu p rychlost! thlovou

u =X Pty =ysing
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taktéZ rozloZiti ve dva sukcessivné pohyby, totiZ: v postupny
pohyb z poloky py,p do rovnob&né polohy w,v, || ty,p a v todivy
pohyb okolo bodu M =y, z polohy m,v, do polohy w,p smérem
od vyjchodu severem k zdpadu a rychlosti thlovou

K P = X Pty = Uy = ¥ sin @ = ug,.

3. Myslime-li si obzorovou rovinu mista M na spisob kruhu
o stiredu p roziffenou a s polednfkem MN,p spojenou pevné,
dostane se z mfsta g, na misto w, pohybem Kklouzacim &l po-
§inovactm; myslime-li si v8ak obzorovou rovinu mista M zcela
volnou mezi hybnym polednfkem MN,p a nehybnou oblinou
kuZele puou, @, ... @y, dostane se z mista g, na misto g,
pohybem walicim.

V tomto poslednim pifpadé opiSe polednik MN,p za dobu
d na kuZeli oblinku p,pu, a zdrovei na valicim se obzoru kru-
hovou vyse¢ uq,pg, = uoply, a dospéje tudiZ po roviné obzorové
z polohy gy, p do polohy u,p, takfe podmince ve stati 2. poloZené
uplné jest vyhovéno, ponévadi spolecnym pohybem polednika
a obzoru na kuZeli zvl4Stni pohyb polednika na obzoru se ne-
méni. Nelze tedy nikterak pochybovati, %e polednikovd iisecka
NoM okolo hybného bodu M od vijchodu severem k zdpadu rych-
losté 1thlovou ,

Uy =P Sinp =u,

se otd&, jakoZ bylo dokdzati.

4. Je-li obzorovy kruh MN,N,N,...N,N,N, s poledni-
kovou tseckou NoM pevné spojen, a jsou-li jeho stfedové tihly
I NMN, = N,MN, =... =X N, MN, = ysinep,
musé, jak zFejmo, © tento kruh kolem svého st¥edu M smérem

NoNeNuei oo . NoN; Ny, @ rychlosti wihklovou

N, MN, =ysing

se to&iti, Podmince zde vyslovené se vyhovi, poloZime-li na po-
dlahu vodorovnou mista M pYesné déleny kruh, protoZe jeden
polomér jeho zajisté bude. totoZny s polednikovou tiseckou N,M.

III. Uvedeme-li na misté M = g, Foucaultovo kyvadlo AM
obzorovym smérem MN = MN, = u,p do pohybu kyvavého, ne-
miZe rovina kyvu SMN nésledkem setrvaénosti kyvadlové hmoty
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kolem bodu M ¢ili kolem svislice AM se to€iti. PonévadZ ale
obzorovy kruh MN,N,N,...N,_,N.N, dle stati II. 4. kolem
svého stfedu M ¢ili kolem svislice AM smérem N,N, a rych-
lost{ ihlovou X N,MN, =y sin @ se otdél, patrno, Ze polomér
NoM od piwodniho kyjvaciho sméru MN, s némZto na pocdtku byl
splynul, za dobu d se odchyli o rovinny hel

I NoMN = 3z N, MN, =y sin ¢,

JjenZ Foucaultovou odchylkou sluje a svétozndmym Foucaultovim
pokusem se potvrzuje.

IV. Chceme-li na mist¢ M =g, stanoviti polohu v pi-
vodnfm sméru MN setrvainé roviny kyvu SMN, je% ndsledkem
tize ustaviéné prochdzeti musi zemskym stfedem S, sestrojme
v mysli na roviné g,pg, rovnobéZnou odvésnu m, =, || u,p, pak
na roviné w,Sy, rovnobéinou odvésnu w,s, || #,S pravého thlu
s, 4,7, || Suep, a otoéme potom odvésnu s,u, o rovinny tihel
8,8 == 3T u,3u,, aby se svislici Sy, splynula, druhd pak odvésna
@7, do roviny obzorové mista g, dopadla. Znaéf-li g, v, obzorovou
polohu odvésny m,=,, jakoZ Sg, oznaluje svislou polohu od-
vésny s,u,, toZ bude Su,v, svislou polohu rovnobéiné roviny
87, || Spep oznacovati.

Rovina kyvu SMN, jeZ na misté M=y, splynula se svi-
slymi rovinami SMN, s Sg,p, splyne na misté M =g, se svi-
slymi rovinami SMN, a Sg,v,, jak vysvitd ze stati III. a z kon-
strukce roviny Sg,v,.

Polednikova tsetka MN,, jeZ na obzoru mista M= gy,
splynula s pivodnfm kyvacim smérem MN a s kuZelovou stranou
Bop, splyvé na obzoru mista M=, jiZ jenom s kuZelovou
stranou gp, a odchylila se tudiZ od zdejsi polohy MN, =u,»,
plvodniho kyvactho sméru MN o rovinny tihel

X NoMN = I NMN, = I Ny vy = X pwyv, =7 sin o.
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