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Vzorec tento jest FeSenim problemu, protoze vyjadiuje
%-ty co do absolutni velikosti koten algebraické rovnice (1) jako
limitu vyrazu sestrojeného z obcengch koeficientd tovnice (1).

0 isofengéch ploch osvétlenych geometralné neb
stiedové a zobrazenych v pramétech rovnobéz-
nych nebo centralnych,

Dr. Fr. Kaderdvek.

Ukolem tohoto ¢ldnku jest vySetieni kfivek stejné zddnlivé
svétlosti, ¢ t. zv. isofeng na plochdch pro mozné kombinace
osvétleni rovnob&zného neb stiedového s promitdnim parallelnim
neb centrdlnim. Ridice se spisy stariimi, chceme FeSeni tikolu
provésti v piedpokladu, Ze zddnlivd svétlost prvku plo3ného
jest pfimo tmérna cosinu thlu sevieného normalou prvku a pa-
prskem zornym, rovnéZz pifmo dmé&rna cosinu tdhlu dopadu pa-
prsku svételného a v ptipad® osvétleni stfedového nepiimo

tmérna se ttvercem vzddlenosti prvku pozorovaného od sviticiho
bodu.

Pii osvétleni roviny nastdvaji ¢tyii piipady a to:

1. Rovina ¢ jest osvétlena paprsky rovnobéZnymi a zobra-
zena v promitini rovnobéZném. Zddnlivd svétlost roviny jest
v celém rozsahu primétu tdZ, rovnd ¥ — t! cos o cos 3, kdez
o a f3 jsou dhly seviené svételnym a zornym paprskem s nor-
mélou roviny ¢, ¢! jest jednitkou svétlosti; volime za ni sku-
tecnou svétlost roviny kolmo paprsky svételnymi osvétlované.

2. Rovina ¢ bud osvétlena rovnob&zn& paprsky S a pro-
mitnuta ze sttedu s. Spustme s bodu s kolmici O na rovinu o,
patu jeji oznalme o, ddle vedme bodem s paprsek S a rovinu
(0S8) zvolme za pomocnou primé&tnu (obr. 1.). Opidme kol bodu
S polomérem sl. rovnym zvolené jednitce kruznici K; délku
s1. rozdélme na 10 stejnych dili a v délicich bodech vztytme
kolmice k ose O. Jezto paprsky S dopadaji na rovinu o pod
Ghlem o, jest skutetnd svétlost roviny ¢ umérna cos e, jejz
snadno spuSténim kolmice %/ s prisetiku & paprsku S s kruz-
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nif K na osu O zméfime v tsefce s/ na méfitku sI.
Opisme polomérem sl = cos « kol s kruznici 'L a jejimi
prisediky s pf{mkami kolmo k O délicimi body jednitky si.
vedenymi prolozme paprsky svazku o stfedu s. V obr. 1, vy-
znaten paprsek sn’ protinajici rovinu ¢ v bod& a pii dhlu do-

Obr. 1.

padovém B. Zdénlivd svétlost o bodu @ pozorovaného ze stredu s

jest ta = t'cos fcose = ¢! Z’TS_ .sl; jezto viak n's = sl, jest
. n's

ta=t'ns =071, kdez ¢! jest jednitka svétlosti tdz jako
v pfedchdzejicim odstavei. Veskery body roviny o, majici od
bodu o, jemuZ, jak patrno z maximélni hodnoty cos g — 1, pii-
sludf nejvétdi zddnlivd svétlost, touz vzddlenost, maji touz zddn-
livou intensitu. Jsou tedy isofengy roviny v tomto zvla§tnim pii-
padé kruznice soustfedné; jejich priméty vSak jsou kuzeloselky,
vyjimaje piipad, kdy rovina o je rovnobdznd s primétnou.

V obr. 2. uréeno promitanf centrilné sttedem s, priimétny,
distanci s, sy = d; déle urlena stopou P¢ a Ubdnicf U,¢ ro-
vina ¢; o, jest b&Znik svételnych paprski. Isofengy roviny ¢
jsou kruznice opsané kol paty o kolmice O ze stiedu s na
rovinu ¢ spuSténé. Jest patrno, Ze centrdlny primét o, bodu o
spadd s ubéZnikem »,¢ kolmic k roving€ ¢. (V obraze 2. vzhledem
k znatné distanci délezité z meze ndkresny vypadlé body pfi-
blizeny na polovici vzddlenosti k bodu s, a oznaleny znakem /,.)
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s normdlou O, naleZ sestrojme si obraz pomocny (obr. 1). Bodem

Stanovme si vzddlenost d bodu s od roviny ¢ a thel « paprsku S

-
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Ny
/

g U N

Se——eoSs

Sermad T

xe

uciime so = d a vedme bodem o pimku o, | O. Kol s se-
rovnoh&zné s o, body 1, ... 9, 1. délfcimi polomér sl. na

s vedme paprsek S a piimku O s nim tdhel « svirajicf, na niZ
Strojme polomérem libovolnym kruznici K, v ni# vedme seiny
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10 stejnych dild. S présetiku % paprsku S a kruZnice I
spustme do bodu ! na osu O kolmici a opi§me kruznici L polo-
mérem sl. Promitneme-li jeji prisetiky s osnovou zarysovanych
8 ¢, rovnobéinych seen z bodu s, dostdvame svazek paprskovy,
ktery ototen kol osy O urluje kuZele, protinajici rovinu o
- v kruZnicich, jimz piisludi svétlosti rovné celému pottu desetin
intensity zd4nlivé jednitkové. Tak na p¥. patrno, Ze oa jest
polomérem kruZnicové isofengy svétlosti ¢ — 0-Ti'. Znajice
takto poloméry a stied isofeng roviny ¢ miiZeme je snadno
v oklopeni a i v primétu zarfsovati (obr. 2.).

MoZno v8ak i pifi sestrojovdni ndsledovng pokratovati:
Abychom sestrojili primét 7+ isofengy /¢ svétlosti « == - 04 ¢/,
vySetfme si v pomocném obr. 1. vrcholovy thel 48 = *ns*n’
kuZele rotatniho, ktery isofengu I+* z roviny o vytind. Prolozme
(obr. 2.) osou O rovinu 4 kolmou k primétné, oklopme ji kol
stopy O, a sestrojme v oklopenf bodem s, ob& piimky s,a, s
s oklopenou osou O, thel *8 svirajici; jejich prisetiky a, b s O,
jsou vrcholy hlavni osy primétu I3; rozpilenim usetky ab
ziskdme stied w a Jdrubhou osu £ co do polohy miZeme stano-
viti. Omezime ji na zidklad® toho, Ze ubéznice U,¢ a bod
0, = #,? jsou polirou a polem centrilného obrazu I}, na oné
zndme involuci harmonickych pold, nebot kruznice I+* prochézi
samodruznymi body ubéZné absolutni involuce, kterd se promitd
na absznici U,¥ do involuce o stiedu g,¢; jednou dvojinou
jeji jsou oba ub&Zniky ¢,, ¢/, pfimek se stopou P¢ thel 45°
svirajicich (u,¢* @, = u,¥ ¢*;, = u,* s,). Vedeme-li bodem ¢'
rovnobézku F s osou O, aZz k prisetiku f' s osou &, pifslusf
ji pol f, prisetik to osy £ se spojnici @,»¢. Stfedni geom.
Umérnd tselek of’, wf jest délkou poloosy v K poloZens.
V obr. 2. vyfeseno vie v polovinim zmen3eni vzhledem k bodu s,,
jakoz i vyfefeny isofengy o svétlostech rovnych celému pottu
desetin intensity jednitkové v daldi roving m.

3. Mé&jme zobrazenu rovinu v promitdni rovnobéZném,
osvétleni vSak bud stfedové; vytkndme na pf. v orthogondlném
axonometrickém obraze 3., daném trojihelnikem stopnim xyz,
rovinu (XY)= = a osvétleme ji s bodu s, daného obrazem
axonometrickym s a pldorysem s,. Roving = pifsluseji pro svi-
tief bod s urdité isofoty J; zorné paprsky dopadaji viak na
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celou rovinu 7 pod tymZ dhlem (v obr. 3. vySetfen v ihlu f),
bude proto podél urtité isofoty J" roviny =, vyplnéné body
intensity * = o 4!, zdanliva svétlost : konstantni rovna :* cos g,
z teho% patrno, %e isofoty a isofengy roviny z v tomto piipadé
jsou tytéz ktivky. Konstrukei isofot pFi osvétlenf stfedovém roz-

4
—————— 7IA

Obr. 3.

feSil dokonale jiz r. 1871 p. vlddof rada Vincenc Jarolimek:
v &ldnku ,Centrédlné osvétleni. Problem z oboru deskriptivni
geometrie“, vyroéni zprivy soukromného redlného gymnasia
Dra. J. Maade, v némZ sestrojuje isofoty roviny stupnicf kiivek,
kterou dvor. rada prof. B. Prochdzka Jarolimkovou stupnici rovin
rovnobéznych nazyvd'). Ndzev tento v ¢lanku podriime.

') B. Prochdzka: Vybrané slaté z deskriptivni geometrie. Ceska,
Matice technicka, spis 64 (1913) str. 37. '
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K stupnici Jarolimkové dojdeme nésledni cestou: V ni-
Tysné mysleme si sviticf bod s' (obr. 4.) v ose soufadné X,
“jejimz libovolnym bodem p (s'p = z) vedme rovinu =’ | X, ',

Obr. 4.

/jest jejf ndrys, v némZ zvolme si bod p’; jeho vzddlenost _oil
.bodu svitictho s'p’ bud ¢, tdhel dopadu svételného paprsku s'p’
.na rovinu 2’ bud « = ps'p’.
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Prislu8i tedy bodu p’ intensita

iy = itcos o
0*
jezto viak _
cos ¢« = p—i'-,
jest ‘
1p’: ,';l ;)E' .
9

Otatime-li bod p' kol osy X, neméni se jeho intensita, z Eehoz
patrno, Ze isofoty roviny =z’ jsou kruznice kol bodu p (paty
kolmice s bodu s’ na =’ spus§téné) opsané. Suneme-li rovinu =’
rovnob&zné, méni se v nirysné poloha bodu p', predpokldddme-li
jeho intensitu konstatni, a probihd kiivku M, o rovnici

My =i'—5— = ip=lkonst . . . (1)

v soufadnicich poldrnych (e, ¢), neb

z

My =1t _VW =1, —=konst . .. (2)
v soufadnicich pravoihlych (z, y) o potatku v s'. Ototenim kiivky
M, kol osy X vznikne plocha, jez kazdou rovinu rovnobéinou
s #’ sete v kruZnici isofotni o intensité 7,,. Jest patrno, Ze
v ose X lezf ony body rovin rovnobéznych s »’, jimz pifsluseji
relativné nejvétdi intensity; pata pak kolmice spuiténé s bodu s’
na rovinu, majici od s’ vzddlenost rovnou jedné, m4 intensitu 1,
Méni-li se hodnota 7,,, ménf se i kiivka M, a to dle stiedu s
podobné,

Sestrojme si v ose X body 1, 2 ... 1., jimz piisluseji
od bodu s" vzddlenosti rovné
' 1 1
—, — ... 1)
VoL’ 02 ,
a vedme jimi roviny kolmé k X. Body sestrojené budou v téchto

rovindch body maximdlné osvétlené a prisluSeji jim intensity
rovné 0-1¢%, 02! . . . ¢'. Sestrojine nad tdsetkami s’1, s°2, ...
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§'1. kiivky 'M, ®M . .. a otofme je kol osy X. Takto vzniklé
rotatni plochy vytinajf v rovinich kolmych k X isofoty, jimz
piislugeji svétlosti rovné celému poltu desetin intensity jednié-
kové. Mdame-li pak kdekolivék v prostoru bod s téZe svételné
mohutnosti jako bod s’ a libovolnou rovinu z od s odlehlou
o Gsetku ss,, stati, hledame-li isofoty roviny =, sestrojiti rovinu
a’ | X od s’ o tusetku s’p =ss, odlehlou a vySettiti jeji pri-
setné kiivky se zminénymi rotaénimi plochami. Pienesenim
téchto kruznic do roviny = tak, by s, byl jejich stfedem, vy-
Settili jsme isofoty roviny =.

Sestrojeni jednotlivych kiivek Jarolimkovy stupnice pro-
vedeme ndsledné: Na ose X zvolme bod s’ (obr. 4.) a od ného
do bodu j = 1. nanesme délku zvolené jednitky, jiz body 1/,2'...
rozddlme na 10 rovnych dili. Opisme nad s kruznici L’
a kruznici L” polomérem s; kol bodu s'; vztytime-li pak na
pf. v bod® 4‘ kolmici ee’ k ose x, vedeme-li jejim priisetikem e
s L' polomér s''e “s'¢’¢”” kruznice L'’ a v jeho koncovém bodu ¢’
teénu ¢"¢" kruznice L' az k prisetika ¢ s osou X, tu jest

pomdr s'e : s'e’ roven s'¢” :s'e™, kdez s'¢” — 1; s'e’ = Vs . s

= V1.04=\04 1Jestse‘”—6e '04 L. po-

s'e —Voit
dobn& jako bod e =4 vyhleddme i ostatni body 1,2 ...
1
v ose X ve vzdalenostl Vo7 -
' Vo2

Abychom z délky 51 = '(;T sestrojili pFislusnou kiivkn

'M, nejvétsi v stupnici Jarolimkové, miZeme pokralovati riz-
nym zpisobem, uZivie rovnic (1), (2), t. odst. Prof Jarolimek
op. cit.,, str. 17., provddi konstrukci ndsledni: Bodem 1 vede
hbovolny paprsek (obr. 4) 1b, jeho prisettkem b s piimkou
sh 1 X vede b6 b 1 10 a pruseéikem ' oné piHmky s osou X
piimku %" | pb* az k bodu 3" pimky s'5. Usetku b“s'

prendsi od bodu s' na osu X do bodu 4", jimZ vedend kolmice
k ose X protin kruznici kol s’ polomérem s’b popsanou v bodé *m,
ktery merididnu 27 nélezi. Prof. Prochdzka?) uzivd konstrukce:

?) Jiz stanovené Vybrané staté, stat VIIL (zpracované a doplnéni.
habilitaéni préce prof. B. I'rochdzky), str. 40.
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Nad s‘1 (obr. 4) opise kruznici K, protne’ ji paprskem - s'¢’
v bod8 ¢/, udini s'¢’ = s¢” v ose X, bodem ¢ vede ¢"¢” | X,
az k prisetiku ¢ s kruznicf K* a délku s'c”’ prenese kruZnici
kol s’ popsanou na paprsek s'c’ do bodu %m merididnu M.
Opfseme-li kol s’ kruZnici X polomérem s'l; lze téz kiivku M
sestrojiti takto: Vedme polom&r s'a kruZnice K, jeho koncovym
bodem a spustme aa’ | X, vyaetrme prisetik o' této kolmice
s kraznief X' a ptenesme délku s‘a’ od bodu s do s na po-
mér s'a. Bod m je bodem _ktivky 1M, nebot oznatfme-li tdhel
zs'a pismenou « a useuku s’m pismenou p, jest

s u"" =s'v . s‘acosa = s'v® cos e,

kdez viak s'v ———
V 0-1
s 1
— oS a.

=01

i ndlezi bod m kfivce o rovnici: -

o1 ,
cos n

. o?
jez jest s rovnici (1) t odstavce pro ¢,y = 0'L ¢! identickd. Kon-
strukce tato jest znalné jednoduchd a uzivd jako predeSld co
nejvice prisekd pravoihlych. V blizkosti vrcholu 1 =v lze
kfivku nahraditi kruZznief kiivosti, jiz pfislusi polomér », =%/, es’ 9.
Jakmile -jsme kiivku 'M ptresnd sestrojili, rfsujeme ostatni,
mensf z vrchold 2. 3 ... 1. na zdkladé podobnosti dle s’

KdyZz jsme Jarolimkovu stupnici (obr. 4.) pro jednitku s
sestrojili, vrafme se k orthog. axonometrickému obrazu 3.,
v ném? predpoklddejme svitici bod s té mohutnosti, aby rovmé
ve vzddlenosti rovné jednitce obrazu 4. piisluSel maximilnd
osvétleny bod intensity 1. Stanovme v obr. 3. vzd4lenost s,s,,
roviny s od bodu s jakoz i dhel 8 dopadu zornych paprskii na
rovinu zv. Vedeme-li v obr. 4. kolmici 7', k ose X ve- vzdile-
nosti s'p = s,3,,, zfskivime v dsetkich mezi osou X a jedno-
tlivymi kfivkami stupnice poloméry kruhovych isofot roviny =
intensity rovné celému pottu desetin jednitky; spoleény jejich
stfed s, jest pata kolmice z s na = spu§téné, i mohli bychom

0l =

3) Jarolimek, op. cit. strana 17.
12
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isofoty zarysovati. Vedme bodem s (obr. 4) pimku W pod
dhlem 8 k ose X, oznatme jejf prisetik s =, pismenou p’ a pie-
nesme s'p’ od s’ do »"" na osu X a nad sp” co primérem po-
-piSme kruZnici, jejiz priasetik s =x‘, oznatme p“. 1 jest

NN ) 7 ?1_’,-
s’p'=\s'p . s'p", ale P =s'p' = s B’
jest tedy

T — s'pt _ _SP_
5P \/ cosp ~ Veos

Prenesme tuto dsetku od s’ na osu X do bodu p, jimZz vedme
piimku 'z’, | X a prisetikem jejim '¢ s meridianem 'I pa-
prsek 'qs’,' jehoZ prisetik 8 n’, oznalme ¢. Z umérnosti

- =1 —_— 1
s'g:s'lq=ysp:s'p=1: Voost patrno, Ze pro intensity bodd
q a 'g plati:

.. __cosa' cosa’ __cosa’ cosa’cosfi

Qq'zlq—‘?l_a'uu—.fu' o2

/A $q s'q
. . , . . e 014!

kdez o' jest Ghel (ps'q) a jezto i,, =01 ¢!, jest ¢, = “eos B

a jeito se na rovinu x (obr. 3.) divdme v dhlu g, bude zd4nlivd
svétlost isofoty kruhové, kol s, polomérem pg popsané a majicl

y 1
:9 , cos B-krat vétsf, tedy O-1il. Z toho

patrno, Ze poloméry kruhovich isofeng roviny = obdrzfme, pro-
mitneme li na =z, (obr. 4.) prisetiky kfivek Jarolimkovy stup-

1_ -krdt vétsf ve-
Veos B

denou, neZ jest vzddlenost roviny = od bodu sviticfho s.
V obr. 3. zobrazeny je§té v dalifch rovindch isofengy.

skutetnou svétlost gl

nice 8 piimkou !2‘; od s’ ve vzdalenosti

4. Zkoumejme konetn& &tvrty pifpad, kdy rovina jest cen-
trdlné promftnuta i osvétlena. V obr. 5. vytknéme ndrysnu #,
oko mysleme si v bodu o, bod s bud bod svitici, jeho ndrysu s,
piisludejz skutetnd svétlost rovnd jednicce. JeZto tdsetka ss,
byla zvolena shodna s Gsetkou s’j obrazz 4., lze Jarolimkovy
stupnice v obr. 4. sestrojené i pro obraz b. uZiti. Vytkn&me si
v roviné v kruZnici K kol bodu o, popsanou, jest to geom.
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misto bodd, jim% p¥isludf dhel dopadu B zornych paprski;
v disledku &ehoZz zddnlivd svétlost podle kruznice K bude
cos B -krat mendf skuteéné svétlosti.

-

~

\\
—_

Vygetime tisetku ——2—; v obr. 5. utinéno %'s = k%
cos f3
= ks, = k%s; 's% | ks, tedy
7.
— s
s =——,
cos

Jest proto: L
B
0sf " \oos
déle Tk = 5,5, & 71|| %%, z teho ki — —1°L,
cosf
V obr. 4. vedeny kolmice k ose X a to v'; ve vzdalenosti

’“T-"'=VFs.kTs=

ST-% a ', ve vzddlenosti /1 =—S'—s’B od bodu s‘. Druh4 z téchto
cos

12+
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ptimek proting ktivku %M stupnice v bodé '»‘, z néhoZ pa-
prskem n's’ odvozen v v‘, bod »‘. Popime v obr. 5. polomérem
jn’ (obr. 4.) kruznici 2L; prisetik jeji s krufnici K, bod p,
nélezf isofenze svétlosti 0'2:! pro stfed pozorovini o. Jef sku-
02 ¢!
cos f°
jak patrno z diévodd ptedeslého odstavee, zddnlivd svétlost bodd
kruznice K je cos B-krat vétsi, tedy v bodé p rovma 02 ¢!
Timto zpiisobem sestrojime v Fadé kruZnic kol o, popsanych
hody, jichz zdénlivd svétlost rovnd se celému poltu desetin
intensity jednitkové a pfimé&fenym jich spojenim obdrzime iso-
fengy z4dané. Jsou to ktivky jak ziejmo dle o,s, orthogondlnd
soumé&rné, budou mfiti tudiz v ose X vrcholy, jeZ najdeme takto :
Vytkn&me v ose X libovolny bod /. a piifadme mu ve stupnici
(obr. 4.) bod %’ nésledovnd: prenesme tsetku s,k od bodu j

tetnd intensita bodu p s bodu. s osvétleného ¢, =

na »; do %' a spojnici s’4’ prodluzme do bodu '’ \Tl—ﬁ -krat,
"V cos

kdez g je tihel zorného paprsku pro bod % (s"'4’ —.L—k-”—/“l

B . pap pro bo s"—Vcosp’_"s

[obr. 5.]). Tim jsme ptifadili bodu % osy X (obr. 5.) bod '’
(obr. 4)) a ose X (obr. 5.) kfivku X’ ve stupnici Jarolimkové.
Prisetikim této kiivky X' s kfivkami stupnice odpovidaji na
paprscich svazku s/ body v pifmece ’,, z nichZz p¥isluiné vrcholy
isofeng v obr. 5. najdeme. V obr. 4. vyznalen bod 3" a jemu
sdruzeny 3v‘, pfenesenim tsetky 3v'; v piislu$ném sméru (ndlezit
kazdd vétev kiivky X’ jinému polopaprsku osy X bodem s, po-
¢inaje) od s, ziskdn v obr. 5. vrchol ®v isofengy svétlosti 03 i1.*)

Znajice sestrojiti isofengy roviny, miiZeme sestrojiti isofengy
jakékoli plochy rozvinutelné.

Podobnym pak postupem k uzitému v odstavei poslednim,
t. j. ptifadénim urditych kfivek vé stupnici Jarolimkové ke

*) Isofengy rbviny » za osvétleni centrilného a v rovnéz centrialném
obraze jsou ktivky potenéni 8ho stupné, prochdzejici body kruhovymi
roviny ». PFisludi jim rovnice

at? = (0w 1) (x? + y3 + a?)? [(c — 22 + y3 + 57]
kdez spojnice s;0, je osou soufadnou X, sy potitkem souradnic; a, b jsou
vzd4lenosti bodd s & o od roviny ¥ a ¢ = s;0,.
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kiivce v plofe zvolené (pii isofotich tfeba jen jednu kiivku p¥i-
faditi, srov. Jarolimek, Centrdl. osvétlenf str. 29 a Prochdzka,
Vybrané staté, 1913, odst. 132.) miZeme sestrojiti isofengy
jakékoli plochy vibec; pfipadné konstrukce ponechivime do
dalstho ¢lanku.

Pozndmka ku krivosti a problému normal
kuzelosecek stredovych.

Napsal dr. Jos. Kounovsky.

1. KuZelosetka stiedovd, elipsa nebo hyperbola, profata
jest, jak zndmo, rovnostrannou hyperbolou Apolloniovou, pro-
chazejicf jejim sttedem a ubéznymi body jejich os, obecné ve
{tyfech bodech, jichZ normdly maji na hyperbole Apolloniové
spoletny prisetik. Dotyka-li se specielné Apolloniova hyperbola
kuZelosetky uvaZované, stanou se dvé normély soumeznymi a jich
prisetik stfedem kfivosti kuZelosetky pro bod dotyény. Timto
zpisobem sestrojil poprvé stiedy kiivosti kuZzelosetek p. prof.
dr: J. Sobotka v praci ,Die Kriimmungs-Halbmesser-Eigenschaften
der Kegelschnitte®.*) '

Naskytd se tu otdzka geometrického mista stfedi Apollo-
niovych hyperbol dané kuZelosetky se dotykajicich.

Budiz dédna (obr. 1) elipsa %, o poloosich ¢ =—= SU = SU,,
b= S8V =_8V,. UvaZujme o Apolloniové hyperbole dotykajici
se elipsy v bod® B. Sestrojime-li pravothlé priméty B,, B,
bodu B do os elipsy k,, nachdzi se stted C hyperboly na spoj-
nici B, B,, pti temz BC svird s osami elipsy, t. j. 8 asympto-
tami hyperboly tyZ dhel jako tena elipsy v bod& B.

Za ulelem stanoveni geometrického mista ! stiedu C se-
strojme nejprve evolutu I’ elipsy %, jako geometrické misto
sttedit kiivosti C’ jejich bodd B. Stfed kiivosti €’ urtime po-
moci Steinerovy paraboly, dotykajici se os dané elipsy %, a jeji
tetny a normily v bodé B, jako dotyiny bod na této norméle ;
pii tom jest SB f{dici pifmkou paraboly. Ozname normélu 12,

*) Vestnik Kral. &es. spoletnosti nauk, Praha 1894.
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