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quelques auteurs¥). Les'composantes d’un vecteur (axial ou polaire)
changent de signe ‘dans le nouveau systeéme. On a les formules
(2) pour les deux espices de vecteurs.

La différence entre les deux espeéces de vecteurs s’exprime,
d'une facon précise, comme il suit: Les deux espaces 1, j. f et
t, J, ' sont symétriques par rapport a Porigine. Le vecteur U est
symétrique au vecteur — ¥ par rapport a l'origine. Les deux
vecteurs U et — U ont la méme position relative dans les deux
systemes 1, j, f et — i, —j, — f. Pour obtenir un vecteur ,analogue*
dans le nouveau .systéme, il faut changer le signe des composantes
du vecteur polaire U et écrire les formules (12).

Il n’en est pas de méme quand il s’agit des vecteurs axiaux.
Les parallélogrammes (AVB) et (— U, — B) sont symétriques par
rapport a l’origine; mais les deux produits extérieurs (Plangrdsse)
doivent &tre représentés par le méme vecteur — vecteur axial.

Donc, le vecteur ¥ axial a la méme position relative dans
les deux systémes i,j, F et 1,,¥, et pour obtenir un vecteur
axial ,analogue“ dans le systéme inverse, on ne doit point changer
le signe du vecteur axial. Il en est de méme pour les ,pseudo-
scalaires“. Le pseudoscalaire A (B, €) n’est qu’une ,partie de
Pespace®, c. & d. une quantité vectorielle du 3¢ degré dans un
espace & quatre dimensions, qui doit étre représenté par un vecteur
dans cette espace. Ce vecteur sera polaire, puisque

A B,6] = — (— A[— B, — C)).

2. Le systéme positif se transforme en un systéme negatif
par une symétrie par rapport & un plan des coordonnées. Cela
s’exprime p. ex. par la transformation i=—1, j=j, F=¥F. On
a, dans ce cas, les derniéres formules de larticle. Les vecteurs
polaires changent une composante, les vecteurs axiaux en changent
deux.

Prispévek k nomografickému FeSenf rovnic
normdalnich o dvou neznamych.
'Napsal Dr. Frant. Fiala.

Jednd-li se o hodnoty priblizné, bud Ze moZno se pfi vypoctu
spokojiti s menSi pFesnosti, nebo Ze chceme kontrolovati vypolet,
v némZ dopustili jsme se chyby, je vyhodno uZiti pfi FeSeni metody
nomografické. Chci poukdzati na nomografické feSeni rovnic nor-
malnich o dvou nezndmych, jeZ zhusta v praktické geodesii pfi-
. chdzeji v avahu; lze pro né&€ sestrojiti nomogram velmi snadno,
jehoZ upotfebeni je nadmiru jednoduché.

*) Ignatowsky, Jahnke, Encyclopédie des sc. math. t. IV, etc.
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UvaZovati budeme rovnice tvaru
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Obr. 1

atkoliv prakticky pfichdzeji ve tvaru obecn&jSim

0

Au+Bv+C
A, u+B,v+C;

tematiky a fysiky. Roé&nik LIIL

0,
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jeZz v8ak se daji smadno na tvar 1) prevesn uZitim nomogramu
multiplikagniho, na n€mZ stanovime pomoci nomograﬁcké pfimky
rychle hodnoty

A_ B _pA_ B _
c= a, c= b, Cl' C =d.
. M&jme pravodhlou soustavu os X, Y (obr. 1) a v-této soustavé
tfi pfimky jdouci jednim bodem M ‘
pE%—}—%— 1=0 (2=0,4, 8=0,B)
=%+ —1=0 (3=0.0, 6,=0.0)
0T,

pp=ax—y=0.

Zvolme osu Y za nomografickou osu U a poloZme na ni
proménlivy tsek g = u, ddle bodem O, vedme nomografickou osu
V paraleln& s osou U; pfimka p vytind na ni dsek v. Je pak

viu=(ae—9):¢a ’
ué -
u—v
a rovnice pfimek uvaZovanych budou miti tvar
p=(u—v)x+dy —ud=0
P=bx+dy—30=0
: D= x—y =0.
- Maji-li prochdzeti bodem M, musi

o=

u—v 0 uoé

ﬁl 6 43]6 =
oy —1 0
&ili - e bu+ B, v— e, B, 0=0.

Srovndme-li rovnici posledni s rovnici

au-+bv+1=0,
, : 1 1
]eSt ‘ 181 - _('Z‘y = ’_'[7"3
Ze znamych a, b a 6 moZno najl'ti B, a a, a konstruovati
piimky p, a p,. Je-li ddna pak ku pf. hodnota v, moZno najiti
hodnotu u pfedloZzené rovnice pfimkou p,; prochdzejici pruseélkem
piimek p, a p,. Pii prom&€nném a a b odpovidd rovn1c1
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svazek pfimek o vrcholu O, a rovnici

@ = — L
T ko
svazek piimek o vrcholu O, Lze snadno tudiz z pfedloZeného
sestrojiti nomogram, ktery fesi rovnici a u+bv-+1=0, interpretu~
jeme-li v3echny velidiny jakoZto proménné. Proménné.u a v jsou
znazornény pravidelnou pfimou tadou bodovou na osach U a V,
promé&nnd a je zobrazena svazkem kotovanych pfimek jdoucich
bodem O,, a prom&nnd b svazkem kotovanych pfimek o vrcholu O,.
Pro feSeni rovnice druhé cu+dv-+1=0 moZno pouZiti téhoZ
nomogramu, jen stali misto a psati ¢ a misto 5 prom&nnou d.

Uy 4

P¥i feSeni prvni rovnice z (1) musi kotované body pro u a v,
jakoZ i priisetik kotovanych pifimek a, b leZeti na jedné pfimce
p’ — pfimce nomografické — a rovnéZ tak redime-li rovnici druhou
z (1), must kotované body pro u a v s priiseikem kotovanych
prfimek ¢, d leZeti na pfimce p”. UvaZujeme-li viak soucasn& ob&
rovnice (1), kdeZ u a v znamenaji v obou rovnicich tytéZ hodnoty,
- pak musi p’=p”=p. Tato vlastnost poskytuje zcela jednoduché
feSeni pfedloZenych rovnic normdlnich. Najdeme priisek kotovanych
piimek a, b, jakoZ i priisek kotovanych piimek ¢, d a spojnice
téchto prusekft vytind na ose Ua V Zddané kofeny z avrovnic (1)

Na obr. 2. je ndCrt takového nomogramu, na némz pfedpo-
kldddno, Ze a, b, ¢, d maji malé hodnoty, v&tdinou men$i neZ
jednotkn, jak prakticky v geodesii ponejvice pfichdzeji a u a v

nepfesahuje 2 dm. Pro rovnice ‘
—2u—04v+4+1=0
4+02u+409v+1=0
poddvd nomografickd pfimka (v obraze ¢arkovand) hodnoty
u=+075dm, v=— 128 dm.

ReSeni rovnice (1)d4 se také ihned odvoditi z obecné rovnice
pro tfi systémy dvojkotovanych bod&i uvedené v d’Ocagneové
,Traité de Nomographie“ Paris 1899 na str. 323.

* 6%
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Contribution a la résolution des équations normales a deux
inconnues par la méthode nomographique.
(Extrait de Yarticle précédent)

L'auteur applique les abaques & points alignés & la solution
des équations
‘ ' au—+bv4+1=0
cu+dv-+1=0.

On résoud ces équations par un abaque qui se compose de deux
échelles rectilignes papalléles et de. deux faisceaux formés de
radiantes issues des origines 0, et 0,. La droile nomographique
résoud les équations.

‘Numericko~graficka tabulka logaritmicka.
Napsal Dr. Vilém Havlik.

. X=x-+x,. : (1)
log X = log x -+ log (1 + ?.‘,9)_
Vykotu;me si dv& pfimky; prvni pfi koncovych bodech délek

Poloime
Pak jest

y=log ¢
‘hodnotami ¢ a druhou pfi koncovych bodech délek
z=log 7
hodnotami :
w = log (1'4 7).

PfiloZime-li pfimku druhou k prvé tak, aby jeji poldtek pad] do
bodu o kot& ¢ = x, vytkne ndm bod prvé pfimky majici kotu { = x,,

na druhé bod s kotou w =log (1 —{—;9)- (Viz obr. 1)) Jest pak:

log X =log x 4 w. @)

ZOjX, = — /x,,
Tog 22 ——

/ Jogx

w

Obr. 1.

T&chto relaci uZijeme k restrikci tabulky pétimistnych loga-
- ritm{t na numerickou tabulku A a grafické tabulky Ba C. — Jeito
pfi dosti malych poZadavcich presnosti musi byti modul obou
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