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Dusledek. Necht « je ostry dhel, pro péji plati cos = & : 7 a necht ¢y = (r — §):
: (r . tg g) Pak pravé pro r > 6, 1: ¢ < ¢, je f-kiivka hyperbolou s vedlej$i osou o.

Nahradime-li v definici f-kfivky, resp. F-kiivky kruZnice &, %, *k kulovymi plochami
&, 1D, 2P a pHimku p rovinou g redlného resp. komplexntho prostoru, dospivime k &eﬁ-
nici f-plochy, resp. F-plochy. Plati pak tyto dvé véty:

Véta 5. Pojmy f-plocha, F-plocha a rotaént kvadrika jsou identické.®) Kulové plod!)y D,
1P, 2 jsou dané plode vepsdny a g je rovinou dotykové krufnice.

Véta 6. Rovinngm pramikem rotaéni kvadriky je f-kfivka, resp. F-kifivka. Uréujici tdaje
pro tuto f-kfivku, resp. F-kiivku vyplyvaji z uréujicich tdaji pro danou rotaéni kvadriku
jakoZto f-plochu, resp. F-plochu.

Véta 6 je na$im nejzaziim zobecndnim klasické Dandelinovy véty ve smyslu podaném
v Gvodu referdtu.

Jednoduché kvadriky pouze s eliptickymi body lze odvodit uZitim dvou perspektivanich
kolineact z plochy kulové a touto elementdrni cestou lze vybudovat geometrii kvadrik
pouze s eliptickymi body. P¥i budovéni geometrie pfimkovych kvadrik lze vyjit od rotad-
nfho piimkového hyperboloidu a od ndho piejit perspektivni kolineaci{ k nerotadnimu
p¥mkovému hyperboloidu a k hyperbolickému paraboloidu. Vtipnd uZivé tohoto po-
stupu F. HoBENBERG,!?) avSak uZfivé pojmu algebraickd plocha. Véta 3 dovoluje
viak obejit po;em algebraické plochy p¥i ditkazu, e rovinné primiky plochy jsou kuZe-
losetky.

Pozndmky. 1) Monatshefte f. Math. 62 (1958), 1—15. 2) Cas. pro p&st. mat. 44 (1915),
257—268. 3) Cas. pro pést. mab. 46 (1917), 65—71. %) Pismenem f zdtraziiujeme, e jde
o zobecndni fokdlnich vlastnosti. 8) Vyjiméme pfitom kruZnice. ¢) Pismenem F op&t zdu-
raziiujeme zobecnéni fokdlnich vlastnosti. ?) Vyjiméme pranik kuZelové plochy vrcholo-
vou nesetnou rovinou & rovinou kolmou k ose rotace. ) Viz préci, citovanou v t¥etf po-
zndmee. *) Vyjiméme plochu kulovou. ) F. HoEENBERG, Konstruktive Geometrie fiir
Techniker, Wien 1956, str. 141—142. P

Vdclav Havel, Brno

SUR L’EXISTENCE DES PETITES OSCILLATIONS RELATIVES D'UN
SYSTEME DE PENDULES INVARIABLEMENT RELIE A UNE SPHERE
EN ROTATION UNIFORME :

(Conférence de M. S. Maxorov (Sofia, Bulgarié) faite le 4 novembre 1958 & I’Ecole
Polytechnique de Prague)

Dang le travail {1] nous avons eonsidéré le probléme des petites -oscillations ‘d’un
gystéme de pendules dans le cas ot le plan de leur mouvement effectue un mouvement
d’entrainement supplémentaire qui est une rotation uniforme autour d'un axe. Nous
avons supposé nul I'angle « entre le plan des oscillations relatives et I’axe de rotation.

Tei nous donnerons un résultat dans le eas de deux pendules quand Pangle « est arbit-
raire. Plus exactement le nouveau probléme peut sé formuler de la fagon suivante:

“Une sphére tourne autour d’un axe fixe ! avec une vitesse angulaire o constante (fig. 1).
Soit @ un point fixe sur la sphére. Soit G le centre de la sphére. Par suite de 1a rotation
de la droite GQ autour de I’axe I 'angle « ne change pas. Au point 4, sur GQ en dehors
de la sphére est suspendu le pendule 4,4, qui représente une tige matérielle homogéne
de masse m et de longueur 2a. Au point 4, est suspendu un second pendule 4,4, de al
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méme espéce de masse m et de longueur 2a. Soit G, le centre de gravité du pendule 4,444,
%2 = 1, 2. En chacun des points G, est appliquée une force dirigée vers la sphére. Soit mg
la. grandeur de cette force. Les articulations en 4, et A, sont telles que le plan de mouve-
. ment g du systéme de pendules fait un angle de 90° avec le plan tournant, celui-ci étant
déterminé par GQ et . Désignons par « I’angle entre ’axe de rotation ! et la droite G@Q.
Sur la figure 1 on voit le systéme de référence relatif OXYZ. Soit R la distance OA,.
Le mouvement relatif du systéme est déterminé par les angles @;, 1+ = 1, 2.

Nous avons établi le résultat suivant:
Soit

9R sin 2x + 4a(7 — 13smzoc) — 8aVsm‘oc + sin? « 4 7
27R? sin? 20 + 24Ra sin 2x(7 — 13 sin? «) 4 16a%(55 sin* & — 62sin? & 4+ 7)

w? < 6g

R
ot le rapport — n’annule pas le dénominateur, et
a

9
SaVsin‘*ex-i-sin*oc + 7

w? <

lorsque ce dénominateur est nul;') soit enfin w?
un nombre positif quélconque lorsque « = 90°.
Dans ces conditions la position ©; = 0,7 =1, 2
est une position stable et le systéme dynams-
que considéré posséde, au voisinage de cette posi-
téon, un petit mouvement périodique de pemocle -
n 6 fw
2 ; , ot O est suffisamment petit. Une
1
premiére approximation de cette oscillation pé-
riodique est le mouvement défini par les formules

0, —leinKlt@ = Ak, cos Kjt; v = 1,2

ot A est suffisamument petit en valeur absolue.
Les quantités A, et Ay se déterminent par les
rapports

Pa _
An
18q — 32aK? — w?(32a — 440 sin? x + 9R sin 0:2) Fig. 1
12a(K? + o) ) ’
1=12.

Enfin les' nombres K; sont définis par les relations

28aK? = + 4]/4a?sin® o . w* + 7(2g + (6a sin® o — R sin 2a) 0¥ —
— *(28a + 21R sin 2x — 124 sin? ) + 42¢, i=1,2
ayant en vue que K; > 0 et K, > K,.

1) Ceci n’est possible que si l/ 375 <sina <1let

R _ 4(13sin®« — 7 + 2 |sin" o  sin’ o £ 7)
a 9 sin 20 .




. La démonstration se fait en divisant convenablement I'intervalle o, 1] de vanaﬁlon
de sin « et en considérant séparément chacun des.sousintervalles.

39(J/7 — 2)

Remarquons que pour '« ~ 0 et g = g on obtient w? <
2)/7a

. C’est un résultat
qui se trouve dans notre travail [1].

Remarque Sur la fig. 1, les vecteurs unitaires partant du pomt (4] dmvent etre l
dénotés par 4 7 et y au lieu de 7 et y. !

LITTERATURE

{1] Maronoe C.: O CYIECTBOBAHUA MaJEX MePHOAMICCKIAX ABPREHHH BOKDYT LOJIOMKEHHA
OTHOCHTEIILHOTO YCTOMYMBOIrO PaBHOBECHsA ONHOH MexaHmuecKodl cucrems:. II. M. M,
tom XIX, B. 4, 1955. CCCP.

S. Manolov, Sofia

O TOPOLOGII URCENE USPORADAN v BOOLEOVYCH ALGEBRACH

(Vlastni referdt o pfedndSce, kterou prednesl dr. Kraus MA’I'J:HES v m&temamcké obei
praZské dne 1. prosince 1958)

Polousporddand mmnoZina M se nazyvi topologickd, shoduje-li  se tdpologie Trrsm
kartézskébo soudinu M X M, urdend uspofdddnim, s kartézskym soudinem T, X TM
topologif Ty, v M, urdenych usporddénim. V kaZdé topologické Boolepvs algebte B jsou
pak transformace T,(z,y) = zvy, Tyz,y) = x Ay, Tsx) =z spojitymi zobrazenimi
vzhledem k topologii T3 X T'y v B X B a vzhledem k topologii T'y v B.

KaZdd Booleova o-algebra B, v niZ jsou booleovské operdtory spojité v uvedeném
smyslu, spliuje tuto podminku distributivnosti:

Je-i {F,}, n=1,2,..., posloupnost neprédzdnych podmnoZin mnoZiny B, pro niZ%
1. vidy existuje inf ¥, v B, 2. kaZdd F, obsabuje’s o a b také ndjaké ¢ = a'A b, pak exis-

) «© :
tuje pomoci vSech vybérovych funkei @ e X F, vytvofend dolni hranice A (V D(n))
o n=1 o n=1
a jerovna VY inf F,,. %)
n=1 .

Kaidy a-homomorfismus ¢ podalgebry H Booleovy o-algebry B, do Booleovy o-algebry B,
mite byt prdvé jednim zpusobem rozitfen ma o-homomorfismus Booleovy o-algebry H',
vytvoFené algebrou H v By, do B,, jestlize B, spliiuje uvedenou podminkw distributiynosts.

Jak ukézal R. SixorskI, nemiZe byt poZadavek distributivnosti vypustén. Z toho
plyne: Buxistuji vipiné Booleovy algebry, které nejsou topologické.

Prechodem od prvkd Booleovy algebry k odpovidajfcfmu rozkladu ]ednotky (k zobec-
nénym charakteristickym funlefm) dostaneme:

Euistujt K-prostory V, v nichi zobrazeni T\(x,y) =xzvy nmoémy V XV do V nent
8pojité vzhledem k topologitm Ty X Ty a T,

: Klows Matthes, Berlin -

-] - ' +
*) XIF,, oznaduje kartézsky soutin mnofin F,,.
N2} "
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