Aplikace matematiky

Vaclav Fabian
Blokové logické schéma automatického optimalizatoru

Aplikace matematiky, Vol. 7 (1962), No. 6, 426440

Persistent URL: http://dml.cz/dmlcz/102826

Terms of use:

© Institute of Mathematics AS CR, 1962

Institute of Mathematics of the Czech Academy of Sciences provides access to digitized documents
strictly for personal use. Each copy of any part of this document must contain these Terms of use.

This document has been digitized, optimized for electronic delivery and
stamped with digital signature within the project DML-CZ: The Czech Digital
Mathematics Library http://dml.cz



http://dml.cz/dmlcz/102826
http://dml.cz

SVAZEK 7 (1962) APLIKACE MATEMATIKY &isLO 6

BLOKOVE LOGICKE SCHEMA AUTOMATICKEHO OPTIMALIZATORU

VAcLAv FABIAN

(Doslo dne 1. zafi 1961.)

Je popsina konstrukce automatického optimalizitoru z jednoduchych
logickych elementi. Strategii optimalizatoru urCuje stochastickd aproximacni
metoda.

1. Shrnuti. Je sestaven algoritmus, realizujici aproximaéni metodu popsanou v [1].
Ze zakladnich elementl popsanych v odst. 8 je pak sestaven centralni blok, ktery
spolu s ostatnimi bloky, jejichZ funkce je velmi jednoducha a je popsana v odst. 2—35,
realizuje odvozeny algoritmus. Struktura optimalizatoru nezavisi na poc¢tu optimali-
zovanych parametri a jejich pocet lze zvysit pfidanim standardnich blokd pro nové
parametry.

2. Uvod. Predpokladame, Ze Ctendf zna odstavee 2, 3 a 10 prace [l]: pouZivame
tam zavedenych oznadeni, zejména pak téchto:

k — pocet optimalizovanych parametrd,

x, =[xV, ..., xP]] — aproximace optima v n-tém cyklu,

X5 =[x, .., x¥] — podminka j-tého kroku n-tého cyklu,

Y — odhad kvality pfislusejici podmince x,, ;,

[y — zacatek j-tého kroku n-tého cyklu,

£ — doba potfebna k provedeni jistych operaci v optimalizatoru,
zejména k nastaveni vhodného obsahu paméti R,

t;+ & — zadatek sledovani kvality,

Th; + &2 - konec sledovani kvality,

tyj+1 = 1,; + & + & — konec j-tého kroku; predpokladame, 7e 0 < 2¢ < g; < &,.

Odhad kvality y, ; je dan vztahem

\ Tt ez
(2.1) uj = .[ y()dt,
Ta,itel
kde y(f) zna&i odhad kvality v okamZiku 1; signal o kvalité y(¢) je jedinou informaci,

kterou dostava optimalizator z optimalizované soustavy.
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Vystup optimalizatoru tvof{ pam&t R = [R™W, R®, .., R®W] (0 £ RY < 1); jeji
obsah urcuje, jak ma byt v riznych &asovych intervalech uréena podminka optimali-
zované soustavy; je tedy')

(2.2) R=x,; pro telt,;+ 2et,;+&>?)
(viz [1], odst. 3 a 4).

Dalsi vstupy slouzi k ovladani optimalizdtoru zvenku: ke spousténi, pFerueni,

k nastaveni obsahu paméti P*), k volbé posloupnosti &isel ¢,, a,, k volbg jedné z modi-
fikacix = 0,1 a piipadné k volbé, asponi v jistych mezich, Sasovych konstant &, ¢,.
Hrubé blokové schéma je zakresleno v obrazku 1.

{spuse

2> nesou  nebo nenesou  Impuls,
SPOjE ~v—> @ Spaje AP nesou Eiselny udaj,
——  je svazek spod ———>)

qP - &teni posloupnosti  Cp , Qp

- ésp (spousténl @ prerusovdni )
Signdl o kvalité | BLOK INTEGRACE sl < C
PSR RADIC poc (nastavovani ‘,aocareém
@ @ délky  krokd)
RE ,Iécy/f[
.. a (modiflkace)
CENTRALNI

BLOK

Blok a" pro
1. paramelr k-1 parametr

[ )
P /

/™

Obr. 1. Schéma automatického optimalizatoru.

PopiSeme nyni zhruba funkei jednotlivych blokt. Radig ¢te vloZenou posloupnost
éisel ¢y, a,, ¢,, ... a d€li ¢as na cykly, cykly na kroky a v jednotlivych krocich dava
signaly (do centralniho bloku a do bloku integrace) k zapogeti jednotlivych operaci.
Do centralniho bloku také predava Steny ¢len posloupnosti ¢y, ay, ¢,, .... V bloku
integrace ziskavame odhad kvality prislu§né jednotlivym krokam. Dvojice integratora
umoziuje porovnavani kvalit dvou kroki. Informace o kvalité, ktera vehazi do bloku
integrace, je jedinou informaci, kterou cptimalizator dostava od optimalizované

1y Bez nebezpedi nedorozuméni znadime v tomto &lanku stejnymi symboly paméti i obsahy
téchto pamcti.
2) V [1] pouzivame symbolu ¢ ve smysiu naich 2e.

3) P je dalii pam&f v optimalizitoru, v niz se uchovavaji X, jo tieba mit moZnost nastavit
prvou aproximaci x.
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soustavy. Bloky #) jednotlivych proménnych jsou vzajemné zaménitelné. Kazdy
blok #'® ma t¥i paméti R, P 1) 7 toho prvé dvé paméti &isel, t¥eti je pamét
impulsi. Obsah paméti R = [R™), R®, ..., R®] je urfen vztahem (2.2) a je roven
té podmince, ktera je predepsana pro dany krok. V paméti P = [PV, P®, .. p®)]
se uchovavd ve zkufebnich krocich posledni aproximace x, optimalni podminky.
V pracovnich krocich se obsah P postupné méni. Ugelem paméti P je uchovani hod-
noty, z niZ lze jednodu§e uréit obsah R v dalim kroku. Hlavnim akolem pamsti 19
je uchovani informace, ziskané v i-tém zkusebnim kroku o tom, zda je vyhodné
zvEétSit &i zmensit i-tou soufadnici podminky x,. Mimoto je paméti I vyuZito v 0-tém
kroku k nastaveni hodnoty x,o. Bloky #” nejsou viak jen prostym souhrnem
svych paméti, ale provadgji pfesuny obsahil té&chto paméti. Posledni &ast schématu,
centralni blok, pfijima signaly ze viech ostatnich &asti, zpracovava je a ovliviiuje
bloky 29 tim, Ze dava ptikazy ke zm&ng paméti téchto blokt. Dava téZ prikaz fadidi
k zapogeti nového cyklu.
toru. Pfitom znadime ————= prosté spoje, tj. spoje s dvéma moZnymi stavy 0
a 1. Ciselny spoj ma vice moZnych stavii: v daném okamziku bud nenesé &islo (to je
jeden z moZnych stavil) nebo nese &islo z intervalu (—1, 1). Takovyto spoj je zna-
en  ~~rn~mnnme> . Spoje, které nenesou nikdy zdpornd Cisla, oznadujeme
e Je-li stav prostého spoje 0, Fikame, Ze tento spoj (v daném
okamZiku) nenese impuls, a v opatném p¥ipadg, Ze nese impuls. Podobné termino-
logie pouZivime pro paméti se dvéma moZnymi stavy, 0 a 1, a nazyvame takové
paméti pamé&tmi impulsd, Je-li A pamét impulsi nebo prosty spoj, znadime 4 = 1
ad=—1,jelipotadé 4 =0a A4 =1 Jetedy A = —1 pravé tehdy, je-li na 4
impuls.

3. Blok #'? pro i-tou proménnou ma dvé &iselné paméti P a R, pam&f impulsi
1 a vstupni a vystupni spoje zakreslené ve schématu s funkci niZe popsanou:

B 0 &s. vstup N ///)
e VYA N 1S —
Bn,l XQ *Ii‘*; (1)
1 ~ 8 .
1} Sebd 1)
5 =83 P
. B’ vst.imp.
Bm &is. vystup.
Impuls na spoji zpusobi pfeneseni:
B{Y 119,
BY 01,
B(3') RO P(“,
By P — B Eis. vystup
BS" B &is. vstup —» R
B P R
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Na vystupu BV vyst.imp. je impuls tehdy a jen tehdy, je-li impuls v I?; neni-li
impuls na B?, nenese B'" &is. vystup dislo.

4. Blok integrace obsahuje dvé integrujici (kvalitu) zafizeni 1 a 2; impuls na Int;
maZe a spousti integrator i, impuls na Intstop zastavuje oba integratory; na vystup
Intvyst je impuls tehdy a jen tehdy, je-li impuls na Intstop a je-li obsah integratoru 1

vEétsi nez 2.
J{jfj, l[n‘lz J{:nfsfop
I
Kvalita Blok  integrace

i Intvyst.

5. Radi¢ a jeho zapojeni s blokem integrace. Radi¢ ma 3 vstupni prosté spoje
Rsp, Rpo&, Rcykl jeden vystupni &islicovy spoj RE a ngkolik dalsich prostych
vystupnich spoji.

\Lﬁ;sp l Rpod l Reykl
i ¥

Kadic

/___Q an 1 Cn

IR

Podstatou funkce fadite je Gteni do Fadige vloZené (napf. na dérné pasce) posloup-
nosti &isel ¢y, ay, ¢, a,, ... a déleni cyklll na kroky.

PopiSeme tuto funkci nejprve za piedpokladu, Ze je trvale impuls na spoji f{sp (tj.
fadi¢ je spuétén). V dobg & po impulsu na Rpo& nebo na ﬁcykl zaCina cyklus
(v prvém piipadu prvy, ve druhém pfipadu dal:“si); pFitom se pfenese Cislo ¢, resp.
dalsi dosud nedtené &islo ¢, na spoj RE a zistava zde aZ do konce k-tého kroku.
Béhem cyklu impulsy na vystupnich prostych spojich provadéji déleni béZiciho cyklu
na kroky €asoveé délky &, + &. Signalisuje tedy fadi¢ okamZiky 1, ; pro j = 0,1,
2, .... n-tého cyklu; v asovém intervalu (1,, + &, ,,4,) dochazi ke zm&n& stavu
REz ¢, na a,.

Pfi odnéti impulsu z Rsp ustane &innost fadide a pfi jeho opétném pfivedeni
za€ina ten cyklus, b&hem kterého do$lo k preruseni.

Vystupnich prostych spoji je vyuZito k signalizaci zagatku rliznych operaci v opti-
malizatoru; tyto vSechny signaly lze odvodit zndmymi zplisoby ze stavil jediného
spoje udavajiciho impulsem zalatek kroku; muZeme tedy pfedpokladat, e mame
potiebné spoje jiZ na vystupu z fadide. Oznaéme symbolem (t5) pro j = 0,1,...,
s = 0, 1, 2 spoj, ktery nese impuls pravé v okamzZiku
=0

i pro s
t,;+ & Ppro s

19
tn.j + ) prO s = 2s

I

n-tého cyklu a to pro kazdé n = 1,2, ....
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Predpokladame, Ze tedy mame k disposici tyto spoje:

(1) pro j=0,1,...,k+1,
(i2) pro j=0,1,..,k+1,

dale spoje, které nazorné znacime
2 2 ’ 0
(V tesa,)resp. (V t52541) resp. (V 134 )
jzi izt jE1
a které maji impulsy v okamzZicich

P e S S M 7 R
resp.

tn,k-!-3 + [ tu,k-LS -+ 82 R
resp.

big+1s logezs ---
n-tého cyklu pro kazdé n.
Dalsi spoj tp¥er ma impuls v okamZiku, kdy se stav Rsp méni z 1 na 0.
Koneéné posledni t¥i spoje jsou urdeny k pEipojeni na vstup do bloku integrace
Int, ma impuls v okamZiku ¢, ; + gy proi =0, k 4+ 1, k + 3, ...
Int, ma impuls v okamziku t, ; + ¢, proi = 1,2, .., k, k + 2,k + 4, ...

Intstop = (V }) ma impuls v okam¥iku 1, ; - &, proj = 0,1,2,....
Jjz0

Tyto spoje spojime se vstupnimi spoji Int,, int,, Intstop integracniho bloku,
Pak zfejm& v okamfZicich ¢, ; + ¢, se v bloku integrace zaznamenava kvalita x, ;
atovintegratorulproj =0,k + 1,k + 3, ... avintegratoru2proj = 1,2, ..., k,
k+2,k+4,....0dtud a z odst. 4 plyne, 7¢ na vystupnim spoji Intvyst mze byt
impuls pouze v okamZicich ¢, ; 4 &, cyklu n pro n =1, 2,.... Pfitom je pro j + 0
aj # k+ 1 vokamZiku t, ; + &, impuls na Intvyst prave tehdy, kdyZ bud

(5.1 J=102,..k a vy,0> Vs

nebo

(5.2) JEk+20k+4, a 0> Vg
nebo

(5.3) J=k+3 k+5 .. a y 0 < V-

6. Funkee centralniho bleku. Ulohou centralniho bloku je (i} vyhodnocovat signal
pfichazejici z bloku integrace a podle ného uréit smér v n-tém cykiu a uréit konec cyklu
a (i) provadét zmény paméti R, P, I tak, aby bylo zarugeno spinéni podminky (2.2).
Priklad detailngjsi funkce centralniho bloku popiSeme v dalsim textu:

(6.1) Stav paméti I (urceni sméru). Z divoda, které se projevi pozdéji, je vyhodné
ulozit impulsy do paméti I na zacatku kazdého cyklu, tj. provést operaci

1(6.1.1) — 1~ Jvokamiiku 1, o
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(kde =1 =[—-1, ~1, ..., —1]). Hlavni acel paméti I viak spo&iva v tom, %e se do ni
kx

béhem krokit prvého az k-tého uloZi a aZ do konce cyklu uchova informace o sméru.

Pii spojitém méfeni kvality miZeme vyloucit pfipad y, ; = y, o a jestliZe tedy chceme,

aby bylo

—

(6.1.2) I'= A, v&sovém intervalu {f,4, b, 1.0)
stadi podle (5.1) a podle [ 1], (3.3.2) provést operace

1(6.1.3) Intvyst — [0 v okamziku t, ; + &, pro j= 1,2 ... k.

(6.2) Zagatek nového cyklu,
K preruseni cyklu dochazi (a po dobé & k zadatku nového cyklu):
(i) pfi modifikacie = 0
v okamZikut, .., + &
(ii) pfi modifikaci o = 1
v okamziku t, . Fep de-li i Z 2 a8 Yyphiog > Vugsio
Zadatek cyklu se zaruCuje tedy v n-tém cyklu touto operaci (viz (5.2), (5.3); protoZe
tuto operaci sloudime pozdgji s jinou, znadime ji x(..)):

x(6.2.3) impuls — Reyk! v okamziku 1, jestlize je bud

(6.2.3.1) f=typry F 80, a=0%

nebo

(6.2.3.2) [=typo; + &, Intvyst =1, 721,
nebo

(6.2.3.3) 1=ty 1241+ &, Intvyst =0, j = 1.

(6.3) Stav paméti P, R:
Na zacatku n-tého cyklu je P = x,. To je zaruceno zavérem n — 1. cyklu, je-lin > 1
(viz niZe); v piipadé n = 1 je tieba, aby byla prva aproximace x; vn&j$im zasahem
do P nastavena®); podminku x, o pak do R nastavime v 0-tém kroku operaci
x(6.3.1) P @ RE x [ - R vokamziku 1, + ¢;
(U operaci, v nichZ se vyskytuje s¢itani, je udany okamiik za¢atkem operace, ktera
je skondena v dobg ne delif nez ¢.)

K vyznamu operace: protoZe podle !(6.1.1) v éase t, o + ¢ je [ = — 1, R&E = ¢,

P = x,, je po provedeni operace R‘) = x{? © ¢, = x{" (viz [1], (3.3.1)) pro kazdé
i=1,2,...,k

) &g << E.
5) Mechanismus tohoto nastaveni bude zaviset na realisaci paméti, zde se jim nezabyvame.
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Upravu R v krocich 1, 2, ..., k zaruduji tyto dvé operace (viz [1], (3.3.1))
1(6.3.2) PY @ RE > RV v okamziku 1, ; pro j =1,2,..., k
1(633)  PY o RE- RY vokamziku 1, ; + &, pro j=1,2,...,k ¢
(je opét RE = ¢,).

V dalgich krocich vZdy na zadatku provedeme operaci
x(6.34) P @ RE x > R vokamziku t,; pro j =k + Lk +2,...;

jeji vyznam souvisi s operaci

x(6.3.5) R — P v okamZiku ¢,

jestliZe je bud

(6.3.5.1) U= ly441 + 60, 2= 0,

nebo

(6.3.5.2) U=ty 42+ &, J = 1alntvyst =0
nebo

(63).5.3) U= tys2j41 + 8, J 2 lalntvyst =1,

Jestlize totiz je modifikace o« = 0, pak cyklus kong&i podle x(6.2.3) v okamZiku
t, 41 + Eo, Kdy je provedena poprvé operace x(6.3.1), ktera nastavuje do R podminku
x, @ a, A, (jednak viz (6.1.2), za druhé je v krocich k + 1 a daliich RE = a,).
V okamziku t,,,,; + & viak se tato podminka posle do P a tim se nastavi
v P (n + 1)-va aproximace (viz [1], (3.4.1)) operaci x(6.3.5) a zatne (po dobg &) novy
cyklus operaci x(6.2.3).

Jestlize je modifikace « = 1, pak ve viech krocich (k + j) s j = 1, s vyjimkou
posledniho, v némz dojde k preruseni cyklu (tj. k operaci x(6.2.3)), se operaci x(6.3.4)
na zacatku kroku vklada podminka x, . ; do R a po dobg ¢, (kdy se zjisti, Ze cyklus
jesté nekonti) se vklada x, ,, ; operaci x(6.3.5) téZ do P. Pravé proto, Ze v P je pak
Xpgijlze v G+ 1)-vc’m kroku vytvofit x, ;4 pouhym piitenim a,A,, které pro-
vadi operace X(6.3.4). Je-li viak krok k + j posledni v daném cyklu, pak je j = 2
(viz x(6.2.3)) @ X, 444, se do P jiz ncuklada, takie na zadatku dalitho cyklu je v P
podminka X,ix4j-1 = X,41.

Tak jsme ukézali, 7e uvedené operace zaruduji splnéni podminky (2.2) i vycheziho
predpokladu P = x, v okamZiku 1, ,.

V§imnéme si, Ze v P je stéle uloZena podminka s vyznamem posledni aproximace
optima, kdeZto v R se nastavuji podminky, které umoZiiuji napt. hledat smér.

S tim souvisi posledni operace

1(6.3.6) P — R, je-liimpuls na tprer,

ktera po dobu pferuseni optimalisace pfedpisuje pro podminku procesu posledni
ziskanou aproximaci optima. Tato aproximace ziistdva v P a pfi novém spusténi
je vychozi podminkou dalsiho cyklu.

6) Zde bychom mohli psit j = 1, 2,..., k — 1; provedeni operace pro j = k neni nezbytné.
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7. Piehled operaci centralniho bloku. V pfedeslém odst. jsme jednotlivé operace
uvedli v takovém sledu a rozélenéni, aby byla patrna jejich funkce. V tabulce 1
je uvadime v seskupeni vhodngjsim z hlediska konstrukce, v tabulce 2 uvadime
jejich asovy sled. V tabulce 2 neni zahrnuta operace (7.7). Pfipomeiime, Ze sou€asng
fadic fidi jednoduchym zplsobem ¢innost bloku integrace: V kazdém kroku se pro-
vadi integrace v Sasovém intervalu (1, ; + &, 1, ; + 32) na jednom z obou integrator
s porovnanim obsahl obou integratort na konci tohoto intervalu. Pfitom se integruje
v krocich 0, k + 1, k + 3, ... na prvém integratoru a v ostatnich krocich na prvém.

V dalSich dvou odstavcich uvedeme priklad rozkresleni centralniho bloku v bloky

s jednodussi funkci; k tomu v daldim odstavci zavedeme oznadeni pro nékteré za-
kladni logické elementy.

8. Oznadeni zakladnich elementi.

(8.1) Spoje. Jako vySe znadi — > prosty a ~wwn—>  respek-
tive ~~~nnnnn~r> iselny spoj, nesouci nebo nenesouci &islo z intervalu <0, 1)
respektive (—1, 1).

Schématu

pouZijeme v situacich, kdy nanejvy§ jeden ze vstupnich spoji ponese &islo; vystupni
spoj pak nenese &islo, jestliZze X4dny ze vstupnich spoji nenese Cislo, a v pfipads,
Ze pravé jeden ze vstupnich spoji nese Cislo, nese je i vystupni spoj.

Ve schématu a a,

as

as

ax

je na vystupnim spoji impuls tehdy a jen tehdy, je-li impuls aspofi na jednom vstupnim
symbolu. Abychom se vyhnuli nepfehlednostem pfi napt. znaéném mnozstvi jednotli-
vych vstupnich spoji bloki a vystupnich spoji Fadife, kreslime nékdy prede§lé

schéma takto:
dq, e——> o 0,

a, e———> ¢ @,
q e ———> o g,

Podobné schéma [ 1

aQ ®————>0 Q,

a, ~~—.————9- (e
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bychom mohli jinak zakreslit takto:

3

a, e >3 ou{
COE - .az

e3> o (),

Uvedené zplisoby kresleni schémat ndm umoZnf zakreslit schéma centralniho bloku
z jednoduchych samostatnych dilfi.

(8.2) Zakladni logicky prvek.

V daném okamziku je na vystupu impuls tehdy a jen tehdy, je-li impuls na asponi n
vstupnich budicich spojich ————> a neni-li na tlumicim spoji ~——— o .

_>__{>___>__

Na vystupu je v ase t impuls tehdy a jen tchdy, byl-li v ase t — & na vstupu.

(8.3) Zpozdovat.

(8.4) Pamé&t impulsii. (Ve schématu je uvedeno P, misto PJ.)

[

Na vystupu je impuls tehdy a jen tehdy, jestliZe v €asové posloupnosti impulst na
vstupnich spojich byl posledni impuls na spoji budicim a nikoliv na spoji tlumicim
(tj. budici spoj vklada a tlumici maZe impuls v paméti).

(8.5) Pfepinad.

A
—_— P+
FE’ Pr ——p,
—— N

Pfi posloupnosti impulstt na Py, P,, P,, ..., P, v okamZicich t | < 1, <... < I
jsou impulsy na p; v okamZicich 1, pro i = 1,2, ..., min (s, k).

(8.6) Zmé&na znaménka.

x, neni-li

. .. navstupnim prostém spoji impuls.
X, je-li pnim p poji impuls

Je-li na vstupu &islo x, je na vystupu <
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(8.3) S¢itatka.

A

'W\ZL/\HA% @ ) As o~

Pfivedeme-li v Case ¢ impuls na 45 a Cisla a; a a, na A, a A,, bude nejpozd&ji v Case
1 + g (pfedpokladame g, < &/(2k)) impuls na A5 a spoj A, ponese soudet a; @ a,.

9. Schéma centralniho bloku. Budou popsana a zakreslena dil&i schémata; jejich
zakreslenim vedle sebe je dano schéma centrilniho bloku. Vstupni a vystupni spoje
ostatnich &asti (Fadice, bloki #,) jsou znadeny body s pfipojenym nazvem, a jsou po-
uZity i vicekrat v souhlase s imluvou z odst. (8.1).

(9.1) Blok realizujici operaci (7.1):

(rou) 46— B,

1

o 7
N 1

Lo B:k)

(9.2) Blok realizujici operaci (7.2):

(t)
Intvyst, ®

(f:) d

Intyyst.

2

1
(-
=0

.

,@——) o B;“

(9.3) Blok realizujici operaci (7.3):

Intvyst. e

(¥, %ol

b R'cykl
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(9.4) Blok realizujici operace (7.4), (7.5) a (7.6): Prvé &ast tohoto bloku

)
1 s vyst 5" éis. vstup
(2) :
B &is.vyst {)
"ok
B s, vstup
crs vyst

. ”
B —>-Bﬁk’ .
(k)
A o
{ ™

provadi operaci
(9.4.1) PO+ REx f—» R a1l -y, piimpulsuna fi; .
Impuls na f; je prenesen na BY? a tim pfenese PV do s¢itacky, kde se sedte s f x RE.
Pii skonéent segitani impuls ze s&itacky se pfenese na BS” a v, &imZ zplsobi uloZeni
soudtu na R a impulsu na y,. V této posledni fazi urdent indexu i je umoZnéno
impulsem uchovanym v jedné z k paméti impulsi, jeZ se po provedeni operace ihned
maze. )

Ptidanim dalgiho zapojeni dostaneme blok realizujici operaci (7.4):

(1.00) . > o ﬂ’
(1) - — -—>cp
0 B vyst.imp.
L : * b
2 '—J

tk)
B vyst, imp..
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Konegng pfidanim daliiho zapojeni dostaneme blok, realizujici operace (7.4), (7.5),
(7.6) (druhy ze symbold B, &ti B):

(t}) T;()—» 2
2) .

() :E@

(rkf)- i

(9.5) Blok realizujici operaci (7.7):

t prer  © —t
IS

2

B,
B

. B

J o
N

)

RN
o

10. Poznamky: Z piedeslého popisu funkce jednotlivych ¢asti optimalizatoru je
patrné, Ze bloky #'? a blok integrace nezdvisi na podtu k parametrii. Dale je patrné,
Ze optimalizitoru pro optimalizaci k parametrit miZeme pouZit pfimo nebo po mecha-
nickém odstrangni k — k,, blokit % *V #® pro optimalizaci k, parametri.
V tomto piipadé bude viak Casovy interval (1, ,, 41, l,x+1) NevyuZit. Je viak snadné
konstruovat fadic s volitelnym k, ¢imZ tato nevyhoda odpadne. V centralnim bloku
neni tieba pii pfechodu k mensimu k &init Zadné upravy.

Pfi vhodné volbé€ fysikalni representace, vstupnich a vystupnich signald bude mit
optimalizator obecné pouziti ve tfidé praktickych situaci vyZadujicich aspon fadové
stejné délky krokil.
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Pe3rome

JJOr’MYECKOE BJIOK-CXEMA ABTOMATHUYECKOI'O
ONTUMHU3ATOPA

BALIJTAB ®ABUAH (Véclav Fabian)
OnucaHo Joruyeckoe OJOK-CXeMa ONTHMM3ATOPA, CTPATerds KOTOPOro Gbina
aBTOpOM npefiokena B pabote [1]. Cxema ouenb npocra, Takxke B ciiyyae OOMbILEro

qyuclia MEPEMEHHBIX.
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Summary

LOGICAL BLOCK NETWORK OF AN AUTOMATIC OPTIMISER

VAcrav FaBian

The author specified the function of an automatic optimiser in [1]; the present
paper describes its logical block network. The structure of the optimiser is independent
of the number of conditions optimated; this number may be increased by adding
standard blocks for new parameters.

Adresa autora: Dr. Vdclav Fabian C.Sc., Vyzkumny tstav matematickych strojit, Loretanské
nam. 3, Praha 1.
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